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2 Bedienungsanleitung SES-2000 medium

Information in this document is subject to change without notice and does not represent a commitment
on the part of INNOMAR Technologie GmbH. The software described in this document is furnished
under a license agreement or nondisclosure agreement. The software may be used only in
accordance with the terms of the agreement. It is against the law to copy the software on any medium
or transmit in any form except as specifically allowed in the license or nondisclosure agreement. No
part of this manual may be reproduced or transmitted in any form or by any means, electronic or
mechanical, including photocopying and recording, for any purpose without the express written
permission of INNOMAR.

© 1998-2009 INNOMAR Technologie GmbH. All Rights reserved.

Trademarks

INNOMAR is a registered trademark of Innomar Technologie GmbH.

Microsoft, MS-DOS, Windows and Windows 95/98/2000/NT are registered trademarks of
Microsoft Corporation.

Intel and Pentium are registered trademarks of Intel Corporation.
IBM and VGA are registered trademarks of IBM Corporation.

Software License Agreement

The copyright for the SES software is owned by Innomar Technologie GmbH ("INNOMAR "). The
software license agreement ("Agreement”) sets forth the terms and conditions under which the
purchaser is licensed to use the SESWIN or ISE software ("Software"). This is a license agreement
and not an agreement for sale. INNOMAR continues to own the copy of the software and any other
copy that you are authorised to make pursuant to this agreement.

INNOMAR grants to you a non-exclusive license to use the software together with a SES-2000 system,
provided that you agree to the following:

Use of the Software
1. The license only applies to the purchaser of a parametric sub-bottom profiler SES-2000. The
purchaser is not allowed to pass the software to any other user without INNOMAR's written permission.
2. The purchaser may install one copy of the software on the computer integrated in the SES-2000
hardware and on another computer for post processing.
3. Neither the purchaser nor any other person are allowed to do the following:
e give this software to any other person or institution
e make any copies of this software, except for one backup copy, provided the backup copy is
not installed or used on any computer
o modify, adapt, translate, reverse engineer, decompile, disassemble or otherwise attempt to
discover the source code of the software
e transfer the software by telecommunication.

Copyright and Trademark Rights

The software is owned by INNOMAR. The software is licensed and distributed by INNOMAR for
surveying work (on-line and off-line) with the parametric sub-bottom profiler SES-2000. Its structure,
organization and code are the valuable trade secrets of INNOMAR. The software also is protected by
international treaty provisions. You may use trademarks only insofar as required to identify printed
output produced by the software, in accordance with accepted trademark practice, including
identification of trademark owner's name. Such use of any trademark does not give you any rights of
ownership in that trademark. Except as stated above, this Agreement does not grant you any
intellectual property rights in the software.

INNOMAR reserves the right to terminate this license if any terms of this Agreement are violated.
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Sicherheitshinweise

Um die Sicherheit des Bedienungspersonals und sonstiger Personen, die mit dem SES-2000
Sedimentecholot umgehen, sowie die Funktionsfahigkeit des Systems zu gewéahrleisten, sind
folgende Betriebsvorschriften einzuhalten:

» Das SES-2000 System darf nur von entsprechend geschulten und von INNOMAR
autorisierten Personen gedffnet werden.

» Die Kabel des Schallwandlers sind vor Beschédigung der Isolation zu schitzen.
Es dirfen keine beschéadigten Kabel verwendet werden.

» Kabel durfen nur bei ausgeschaltetem Geréat eingesteckt oder abgezogen werden.
Das gilt insbesondere fir die Schallwandlerkabel.

» Die aktive Flache an der Unterseite des Schallwandlers ist druckempfindlich und
muss gegen mechanische Beschadigung geschutzt werden.

» Die Sender dirfen nur eingeschaltet werden, wenn der Schallwandler
angeschlossen ist und sich vollstandig im Wasser befindet.

» Es ist verboten, in der Nahe des Schallwandlers zu schwimmen oder zu tauchen,
wenn das System in Betrieb ist. Bei Arbeiten am Unterwasserschiff ist das System
komplett auszuschalten.

» Die Elektronik-Komponenten des SES-2000 Systems drfen nur in trockener,
wettergeschitzer Umgebung benutzt werden.

» Die Luftungsschlitze am Gerat missen standig frei und ein Luftstrom zur Kihlung
der Leistungselektronik muss gewabhrleistet sein.

» Das SES-2000 System ist ein elektronisches Messgerat und ist entsprechend
sorgfaltig zu behandeln, insbesondere bei Transport, Lagerung und Installation.

> Es sind keine unautorisierten Anderungen and der Software-Installation Steuer-
PC vorzunehmen, insbesondere am BIOS und dem Betriebssystem.

» Es sollte keine zusétzliche Software installiert werden, da diese die Leistungs-
oder Funktionsfahigkeit des Systems beeintrachtigen kann.

INNOMAR kann jicht fir Schaden haftbar gemacht werden, die durch Nichtbeachtung dieser
Sicherheitshinweise entstehen.
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1 SES-2000 medium Systemkomponenten (Ubersicht)

Das Sedimentecholot SES-2000 medium besteht aus folgenden Komponenten (Hard- und
Software):

. Sende-/Empfangselektronik mit Steuerrechner,

« Schallwandler,

. SESWIN Software zur Systemsteuerung und Datenspeicherung (Online-Betrieb),
« ISE Post-Processing Software mit SEGY/XTF Datenkonverter.

Fig. 1:  SES-2000 medium System fur permanente
Installation: Sende-/Empfangselektronik mit
Steuerrechner (links) und Schallwandler
(oben).

Fig.2:  SES-2000 medium System fur mobile Installation: Sende-/Empfangselektronik mit
Steuerrechner (links) und Schallwandler (rechts).

Innomar Technologie GmbH



6 Bedienungsanleitung SES-2000 medium

Wassertiefenbereich 2 ... 2000m

Vertikale Auflésung bis zu 5cm

Sedimenteindringung bis zu 70m

Priméarfrequenz ca. 100kHz

Differenzfrequenz 3.5, 5,6, 8, 10, 12, 15kHz (einstellbar)
Sendeimpulsdauer 66 ... 800pus (einstellbar)
Sendeschallpegel ca. 246dB/pPa re 1m
Pulswiederholrate bis zu 30s™

Halbwertsbreite (-3 dB) +1,0° @ 3.5...15kHz, 100kHz
Heave-Kompensation ja

Schallstrahlstabilisierung ja, aktiv beim Senden und Empfangen
Schallwandler (Mal3e / Gewicht) ca. 50cm x 45cm x 10cm / ca. 80kg (mit Kabel)

Elektronikkomponenten (Mal3e / Gewicht) 2 x (52cm x 44cm x 40cm) / ca. 105kg (mobil)
52cm x 95cm x 55cm / ca. (permanent)

Tabelle 1: SES-2000 medium Zusammenfassung der technischen Parameter

Eine detaillierte Ubersicht tUiber die technischen Parameter des SES-2000 medium Sediment-
echolotes befindet sich in Abschnitt 10 auf Seite 59.

Innomar Technologie GmbH
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2 Installation der SES-2000 medium Systemkomponenten

2.1 Ubersicht

< Power (230VAC) |
«——  Navigation Data |
SES-2000 .
medium  [*——1 Motion Sensor Data | Operator Console
. -< =} KVM Extender
Transceivers | [ [
-~ Netzwerk | Keyboard
. Monitor +
. ¢ Multibeam Trigger | Mouse
| Transducer | GND

2.2 Installation des Schallwandlers

2.2.1 Allgemeines

Das SES-2000 medium Sedimentecholot verfiigt Gber einen Schallwandler zum Senden und
Empfangen der Primarfrequenzen (HF; 100kHz) sowie zum Empfang der Differenzfrequenz-
signale (LF; 3,5-15kHz).

Schallwandler fur temporare (mobile) Installationen

Diese Variante des Schallwandlers ist fir die Montage and
der Bordwand mittels Rohr oder fir die temporére Installation
in einem Lotschacht vorgesehen.

Abmessungen (LxBxH) ca. 45cm x 50cm x 10cm
Gewicht in Luft ca. 80kg (mit 30m Kabel)

Schallwandler fir permanente Installation

Diese Schalwwandler-Variante wird fest in der Schiffshille
montiert.

Abmessungen (LxBxH) ca. 65cm x 55cm x 20cm
Gewicht in Luft ca. 90kg (mit 30m Kabel)

Der Schallwandler wird Uber drei Kabel mit der Sende-/Empfangselektronik verbunden. Die
Kabel mit einer Lange von ca. 30 Metern sind am Wandler vergossen und kénnen nicht
demontiert werden. Die Kabel durfen wahrend der Montage und im Betrieb nicht beschadigt
werden. Jedes Kabel hat einen Durchmesser von ca. 20mm, der minimale Biegeradius
betragt 200mm. Zum Anschluss an die Sende-/Empfangselektronik besitzen die Kabel einen
nicht demontierbaren Stecker (Durchmesser ca. 55mm).

Innomar Technologie GmbH
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2.2.2

Allgemeine Richtlinien zur Montage des Schallwandlers

Akustisch aktive Flache: Die akustisch aktive Flache an der Unterseite des
Schallwandlers darf mechanisch nicht belastet werden.

Einbaurichtung: Der Schallwandler muss so montiert werden, dass der Pfeil auf der
Oberseite in Fahrtrichtung zeigt.

Einbautiefe: In der Nahe der Wasseroberflache befinden sich Gasblasen, die
akustische Energie absorbieren und die Leistungsfahigkeit akustischer System
beeintrachtigen kdnnen. Daher sollte der Schallwandler mdglichst tief unter der
Wasseroberflache montiert werden. Um einer Beschéadigung durch Grundberthrung
vorzubeugen, sollte der Schallwandler in sehr flachem Wasser jedoch nicht der tiefste
Punkt des Fahrzeuges sein.

Einbauort: Der Schallwandler sollte mdglichst weit entfernt von méglichen Stérquellen
wie beispielsweise dem Antriebsaggregat und dem Propeller angeordnet werden. FUr
Sedimentecholote ist der beste Einbauort im vorderen Drittel des Schiffes.

Schiffe mit Bugwulst: Durch den Bugwulst wird das Wasser um den Schiffskérper mit
Gasblasen angereichert. Auch Tunnelthruster im Bug verursachen zusatzliche
Verwirbelungen und Blasenschleier. Da Gasblasen die Leistungsfahigkeit akustischer
Systeme stark beeintrachtigen kénnen, sollten die Schallwandler in diesem Fall nicht
direkt mit der Schiffshaut abschlieen, sondern in Blistern oder Gondeln, die aus dem
Schiffsrumpf herausragen, montiert werden.

Objekte, die aus der Schiffshaut herasragen: Alle objekte, die aus dem Schiffsrumpf
herausragen sowie alle Vertiefungen (z.B. Propeller, Auslassoéffnungen) verursachen
Verwirbelungen und Stromungsrauschen. Der Schallwandler sollte nicht in der N&he
solcher Objekte platziert werden. Insbesondere der Bereich vor dem Schallwandler
sollte stromungstechnisch glatt sein.

Mobile Installation: Bei mobilen Installationen ist es wichtig, den Schallwandler mit
einer stabilen und méglichst vibrationsfreien Halterung zu montieren. Wird der Schall-
wandler an der Bordwand befestigt, sind die durch die Anstromung verursachten Kréafte
und die eingeschrankte Fahrtgeschwindigkeit zu beachten. Der Wandler muss sich
wahrend des Betriebes standig unter der Wasseroberflache befinden.

Neigung des Schallwandlers: Der Schallwandler muss horizontal (d.h. parallel zur

Wasseroberflache) montiert werden. Eine leichte positive Neigung (max. 0.5° zum Bug
ansteigend) zur Sicherstellung einer laminaren Stromung ist akzeptabel. Negative Nei-
gungen (Bug tiefer als Heck) kdnnen Turbulenzen verursachen und sind zu vermeiden.

Akustische Kopplung: Die Ubertragung von Kérperschall vom Schiffskorper zum
Schallwandler ist durch Entkopplung mit elastischen Materialien zu vermeiden. Dazu
wird der Schallwandler mit Gummimuffen an der Halterung verschraubt. Bei mobiler
Installation an der Bordwand ist die Halterung zusétzlich von der Bordwand zu
entkoppeln. Hier hat sich das Unterlegen von Holz bewéhrt.

Innomar Technologie GmbH
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2.2.3 Spezielle Hinweise fur den Festeinbau des Schallwandlers

Fur eine Festinstallation wird die Verwendung von Blistern oder Gondeln sowie ein Montage-
ort im vorderen Drittel des Schiffes empfohlen.

Die folgenden Fotos zeigen den SES-2000 medium Schallwndler fiir Festinstallation mit
integrierten Vibrationsdampfern. Die akustische Kopplung des Montageflansches an den
Schiffsrumpf ist minimiert. Die Vorausrichtung ist durch einen Pfeil auf der Oberseite und
durch zwei Markierungen an der Unterseite des Montageflansches gekennzeichnet.

Vibrationsdampfer

Montageflansch mit
minimierter Kontaktflache
zum Schiffsrumpf

Montageflansch mit
Befestigungsbohrungen fur
Senkkopfschrauben M10

= Wassereinlassoffnung

Markierung in Voraus-
richtung

Der Schallwandler wird mit 10 Senkkopfschrauben M10 in einem Seekasten im Schiffsrumpf
montiert. Der Seekasten muss wahrend des Betriebes mit Wasser gefillt sein. Die Wasser-
einlassoffnungen im Flansch des Schallwandlers dirfen daher nicht verschlossen werden.
Die Kabel werden in einem Steigrohr bis tiber die Wasseroberflache gefiihrt. Bei Bedarf kann
auch eine Dichtung an den Kabeln erfolgen.

Das Gehéause des Schallwandlers ist zur Vermeidung elektrolytischer Korrosion elektrisch
mit dem Schiffsrumpf zu verbinden.

Der Schallwandler fur Festeinbau ist werksseitig mit einem Antifouling beschichtet (Primer
International Primacon, Anstrich International Micron Extra). Dieser Anstrich darf bei der
Montage nicht beschadigt werden. Alle zwei Jahre ist der Anstrich zu erneuern. Ein Uber-
streichen des Schallwandlers mit anderen Farben ist nicht zulassig.

Innomar Technologie GmbH
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2.3 Installation der Sende-/Empfangselektronik

2.3.1 Anschlisse der Elektronikeinheiten fir mobile Installation

|~ USB ports
10.4" TFT- " PRRRRETEE .
Display - PC network
Navigation — |
Input

Keybord / Mouse

L . —
Depth Output ~ — | connectors

—— Printer
connector

—T

Motion sensor

Input

System / = Video Output

Hotkeys

Display ~_ Fuse, main

Control power switch
and power
connector

Analog In/Out

Trigger In/Out Link to extension  Transducer
unit connector Power control LEDs

Fig.3:  SES-2000 medium Haupteinheit mit Sende-/Empfangselektronik fir 16 Kanéle und
Steuerrechner

Transducer
connectors

Link to main unit

Fuse, main
| power switch
and power

power control connector

LEDs

Fig. 4:  SES-2000 medium Erweiterungseinheit mit Sende-/Empfangselektronik fir 32 Kanale

Beide Elektronikeinheiten werden tber zwei Kabel (Lange ca. 1,5m) verbunden.

Innomar Technologie GmbH
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2.3.2 Anschlisse der Sende-/Empfangselekronik fir Festeinbau

Dieses System besteht aus drei Hauptbaugruppen, die einzeln eingeschaltet werden
mussen, siehe Markierungen in der Abbildung.

|_— Schallwandler-Anschliisse

/ Kontroll-Display mit Ein/Aus-Schalter

Anschlisse fir Sensoren, Netzwerk, KVM und lokale
/ Bedienelemente (Tastatur, Maus, eventuell Monitor)

Fig.5: SES-2000 medium fir Festeinbau, die drei Netzschalter sind rot markiert. Der
Netzspannungsanschluss befindet sich auf der Ruckseite

2.3.3 Beschreibung der Schnittstellen und Anschlisse
Interfaces fur Positionsdaten und Lagesensor

Navigationsdaten (GPS Position) kdnnen in das SES-2000 Sedimentecholot Giber eine
serielle Schnittstelle oder Uber Netzwerk eingespeist werden.

Das SES-2000 medium Sedimentecholot verfugt tber eine serielle Schnittstelle zum An-
schluss eines Lagesensors zur Kompensation der seegangsinduzierten Bewegungen des
Schallwandlers. Es kénnen verschiedene Lagesensoren verwendet werden. Der Heave soll-
te mit einer Genaugkeit von 5cm bzw. 5% der Wassertiefe zur Verfligung stehen. Fir die
Nutzung der elektronischen Schallstrahlstabilisierung sollte der Sensor Daten mit einer
Genauigkeit von mindestens 0,5° liefern.

Folgende Datenformate werden von den SES-2000 Sedimentecholoten unterstutzt:

« Format MRU normal / standard,
« TSS User Configurable Format,
« Format TSS-1,
« Format EM-3000,
« Format OCTANS Std 1.
Die Konfiguration der Interfaces erfolgt in der SESWIN Datenerfassungssoftware.

Innomar Technologie GmbH
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Weitere serielle Ein-/Ausgange

Uber einen seriellen Eingang (RS232) kénnen Daten weiterer externer Sensoren eingespeist
werden (z.B. Multibeam-Wassertiefe, Schallgeschwindigkeit). Uber dieses Interface kénnen
auch die Grundfunktionen des SES-2000 Sedimentecholotes ferngesteuert werden, z.B. falls
mehrere Geréate gleichzeitig die Datenaufzeichnung starten sollen.

Uber eine weitere serielle Schnittstelle (RS232) gibt das SES-2000 Sedimentecholot die
online ermittelte Wassertiefe aus. Auf Wunsch kénnen weitere Informationen (z.B. die Navi-
gationsdaten oder Systemparameter) in einem NMEA-kompatiblen Datenstrom ausgegeben
werden.

Tastatur, Maus, Monitor, Drucker und PC-Netzwerk (Ethernet)

Zur Bedienung des Systems wird eine Tastatur (PS2) und eine Maus (PS2) and die Elektro-
nikeinheit angeschlossen. Zuséatzlich zum eingebauten TFT-Bildschirm kann auch ein ex-
terner Monitor angeschlossen werden. Werden Tastatur, Maus und Monitor Gber einen KVM-
Extender angeschlossen, lasst sich das System auch aus gréf3erer Entfernung bedienen.
Beim SES-2000 medium fur Festeinbau ist ein KVM-Extender integriert.

Uber einen angeschlossenen Drucker ist es moglich, die am Bildschirm ausgegebenen
Echogramme zu Dokumentationszwecken online auszudrucken. Drucker kdnnen tber
Parallelport (LPT), USB oder Netzwerk (LAN) angeschlossen werden. Folgende Drucker-
familien werden unterstiitzt:

« Drucker mit Hewlett Packards PCL3 oder PCL5 Druckersprache,
« EPC1086 / EPC8300 Thermodrucker,
« ULTRA 120 Thermodrucker.

Das PC-Netzwerk Interface kann zur Datensicherung und zur Fernsteuerung des Systems
genutzt werden. Es ist auch mdéglich, die SES-Daten in das Netzwerk zu streamen und mit
der zum Lieferumfang gehoérenden ,SES NetView" Software auf beliebig vielen Rechnern im
Netzwerk anzuzeigen, siehe Abschnitt 6 auf Seite 49.

Analoger Ein- und Ausgang

Der analoge Eingang (BNC-Buchse) kann genutzt werden, um analoge Signale von anderen
Systemen (z.B. Boomer) mit dem SES-2000 System zu digitalisieren. Der Frequenzbereich
ist auf ca. 2...22kHz beschrénkt. Die Amplitude des eingespeisten Signals darf £5V nicht
Uberschreiten.

Am analogen Ausgang (BNC-Buchse) steht das bandbegrenzte LF-Signal (Differenzfre-
quenz) mit einer Amplitude von bis zu +10V zur Verfliigung.

Trigger In / Out

Zur Synchronisation des SES-2000 medium Sedimentecholotes mit anderen akustischen
Systemen sind zwei BNC-Buchsen vorhanden:

Trigger IN: Hier kdnnen TTL-Pulse eingespeist werden um bei ,Externer Synchronisation
einen SES-Sendeimpuls auszulésen.
Dieser Eingang kann auch zum setzen von Ereignis-Markeierungen im Echo
gramm genutzt werden (,Event Marker*).

Trigger OUT: Hier wird bei jedem SES-2000 Sendeimpuls ein TTL-Puls ausgegeben, mit
dem andere akustische Systeme getriggert werden kdnnen.

Innomar Technologie GmbH
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2.3.4 Stromversorgung / EMV / Umgebungsbedingungen

Spannung 110-230V AC +10%, 50/60Hz
Maximale Leistungsaufnahme < 900W

Maximaler Einschaltstrom < 25A /< 10msec
Absicherung der Stromversorgung = 16A (trage)

Das SES-2000 medium Sedimentecholot entspricht folgenden Standards zur elektro-
magnetischen Vertraglichkeit (EMV): IEC 1000-4 (Widerstand gegenuber EM Einflissen)
und EN 55011 (Aussendung von EM Stérungen). Bei Betrieb und Lagerung sind folgende
Umgebungsbedingungen einzuhalten:

Lagerung -10...+60°C / <90% rel. Feuchtigkeit (nichtkondensierend)
(Lagerung in den mitgelieferten Transportbehaltern)
Betrieb 0...+35°C / <70% rel. Feuchtigkeit (nichtkondensierend)

2.4 Installation einer abgesetzten Bedienerkonsole

Insbesondere bei einer permanenten Installation wird die Sende-/Empfangselekronik raum-
lich getrennt vom Bediener installiert sein. Eine Bedienerkonsole (Monitor, Tastatur, Maus)
kann Uber einen KVM-Extender an die Elektronikeinheit angeschlossen werden. Beim SES-
2000 medium fir Festinstallation ist der KVM-Extender bereits integriert. Der bedienerseitige
Teil des KVM-Extenders wird Uber ein Netzwerkkabel (CAT5) angeschlossen.

Das SES-2000 medium Sedimentecholot kann auch Uber Netzwerk von einem anderen PC
gesteuert werden. Wegen der dabei auftretenden Verzégerungen wird dieses Vorgehen nicht
empfohlen.

2.5 Installation der Software
Die Software ist bei Auslieferung auf dem integrierten PC installiert und konfiguriert.

Das SES-2000 medium Sedimentecholot wird mit folgenden Programmen ausgeliefert:
« SESWIN (Software zur Steuerung des Systems und zur Datenerfassung)

« SES-Configuration (Software zur Erstkonfiguartion des Systems)

« |ISE (Post-Processing Software fir SES-2000 Daten)

« SES-Convert (Programm zum Konvertieren von SES-Daten in andere Datenformate
(SEG-Y, XTF, ASCII)

Alle aufgefuihrten Programme erfordern keine besondere Installation. Sie kénnen in ein
beliebiges Verzeichnis kopiert und von dort ausgefihrt werden.
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2.6

Erstkonfiguration der SESWIN software

Zur Erstkonfiguration der SES-2000 Sedimentecholote wird ein separates Konfigurationstool
verwendet (sesconfig.exe). Dieses Programm muss vor dem ersten Start der SESWIN
Datenerfassungssoftware ausgeftihrt werden.

2.6.1 Passwort Einstellungen

User Mame and Password

Idzer Infarmatiarn

E niter Mame;

X

Enter Pazswaord:

Reenter Pazsword:

Uszer Lizgt

M ame:

SES for Windows - Login

Uzer Configuration

Ok

|SES-Ma$ter

Pazzword:

Wenn SES Config das erste Mal ausgefiihrt
wird, erscheint ein Dialog zum Setzen eines
Master-Passwortes. Der ,SES-Master” kann
spater neue Nutzerprofile anlegen later on will
be able to create new user profiles. Die

Start |

Cancel |

Werkseinstellung ist ,sesmaster".

2.6.2 System-Einstellungen

SES Configuration

Metwark. ] Parts ]

Application Mode
(# Stand Alone Syztem [fired COM-Ports)

(" Eustemnal PC [selectable COM-Ports]

COM Port Settings

515 Interface [Input): l—_|
Depth Yalues [Dutput): l—_|
[rata Port [High Speed): l—_|
Contral Part: I—_|

bulti Purpoze Port [Input):

Printer Interface
* Parallel Printer Port [LPT1)

" M5 Windows Default Printer

Printer Port Settings

Printer Port Address [HEX]: (0378

External 515 Data Source
[ Read from file

| |

COM Port Devices [e.q. Mouse, GPS)
* Disable Auto Detection for SES ports

" Dizable Auta Detection for all ports

" Enable Auto Detection for all parts

Dieses LOGIN Fenster erscheint, wenn der
SESWIN Passwortschutz aktiviert ist.
Dieser Schutz kann im SESWIN via
“Options — Login at start up” ein- und
ausgeschaltet werden..

Application Mode

Fir das SES-2000 medium
System ist hier ,Stand Alone
System (fixed COM ports)” zu
wahlen.

x]

COM port settings

Diese Einstellungen sind nur fur
das SES-2000 compact System
zutreffend.

o]

Cancel
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Printer Interface

Der Druckeranschluss kann hier zwischen ,LPT port* und ,MS Windows Default printer*
ausgewahlt werden. ,Windows Default Printer” kann auch ein USB- oder Netzwerk-Drucker
sein.

Printer Port Settings

In den meisten Fallen nutzt der parallele Druckeranschluss die Adresse 0378h. Falls in der
aktuellen Rechnerkonfiguration eine andere Adresse verwendet wird, muss sie hier einge-
stellt werden.

External SIS data source

Ublicherweise werden die Navigationsdaten tber einen seriellen Anschluss oder eine
Netzwerkverbindung an das SES-2000 Sedimentecholot geschickt. Sollte dies nicht méglich
sein, kann des SES System die Positionsdaten auch aus einer Textdatei lesen (nur die erste
Zeile der Datei wird ausgewertet). Die Datei kann im Netzwerk liegen und von einer anderen
Software regelmaRig aktualisiert werden.

COM port devices

MS Windows detektiert Gerate an seriellen Anschliissen automatisch. Dieses Feature kann
zu Fehlern fuhren, GPS-Empfanger werden beispielsweise haufig als Maus fehlinterpretiert.
Um dieses Problem zu umgehen, kann die automatische Detektion serieller Gerate

abgeschaltet werden. Zumindest fur die SES-Ports sollte die Automatik ausgeschaltet sein.

2.6.3 Netzwerk-Einstellungen

SES Configuration g| Das SES-2000 System kann
Uber eine Netzwerkverbindung
ferngesteuert werden.

Systemn ]F‘ort& ]

Metwork Settings Metwork Options
Q@ Hamelic: zerelan [~ Auto Start of Metwork Server Um eine von der System'
elektronik abgesetzte Be-
dienerkonsole zu realisieren,
wird jedoch die Verwendung
eines KVM-Extenders

" Metwork operation as Server

" Metwork operation as Client

empfohlen.
Ok | Cancel J
Network Settings
‘No network operation’: Das SES-2000 ist ,Standalone* (Normalbetrieb)
'‘Network operation as Server". Das SES-System wird ferngesteuert. Das SESWIN auf

dem internen PC wird als ,Server* betrieben.

'‘Network operation as Client": Auch auf dem Steuer-PC muss SESWIN installiert
werden. Hier ist ,,Client” zu aktievieren.
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Network Options

Wenn SESWIN automatisch beim Programmstart automatisch in den fergesteuerten Betrieb

wechsoln soll, ist die Checkbox zu aktivieren.

2.6.4 Informationen Uber vorhandene serielle Schnittstellen

SES Configuration

Systeml Network] Display P

Port List

COM1

COM2  : High Speed Port
COM3  : High Speed Port
COM4  : High Speed Port

Fiefresh List

Ok | Cancel J

2.6.5 Dokumentation der Einstellungen

Hier werden alle im System
vorhandenen seriellen
Schnittstellen aufgelistet.
Diese Informationen kénnen
zur manuellen Konfiguration im
L~System“-Tab genutzt werden.
(Nicht notwendig beim SES-
2000 medium.)

Zur Dokumentation der vorgenommenen Einstellungen kdnnen durch anklicken des
Schalters in der rechten unteren Ecke des Dialogfensters Bildschirm-Fotos von allen

Teildialogen angefertigt werden.

Ok Cancel

g‘
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3 SESWIN Datenerfassungssoftware — Ubersicht

3.1 SESWIN Programmfenster

Hauptmen Hotkeys Anzeige der Signalamplitude Wassertiefe

2/ SES for ‘Windows

Program  Options  Help
=g = | = g =l v ® LF - = HFDepth[128.23m
Parameter- = ] = —J —J —l__ —]—I —J i = e
. Depth Threzhold wra, ¥ e b o N B L TRt
menu \Am ] F!ange] F'roc:ess]
General Tranzmit
130m
Echogramm
— 135m
[~ High Energy Mode ey
[~ Multi Frequency Mode |7 -
[~ Beam Steering Mode
¥ 140m
[~ Deep SeaPule Mode
[~ Chirp Mode
Ll
Zusatz- S5 | M5 SIG | Map| !
informationen 145m
. ; - A
. hge: 125m - 150m LF-Freq: BkHz LF-Pulzes: 2 | Profile: 1
Statusleiste 0072008 [14.04:44 [INT /@ PRN: no paper Buf 0% Page:0 @ HD:T4051ME @ MS:rodata @ SlS.nodata @8 MCP: nodata

Fig. 6: SESWIN Programmfenster

Echogramm Anzeige des online berechneten Echogramms; dient vor allem zur
Qualitatskontrolle der Datenerfassung.

Hauptmentu System- und Schnittstellenkonfiguration

Parametermeni Einstellung der Systemparameter (z.B. Sendefrequenz, Impulsdauer,
Aufzeichnungsbereich, Verstarkung)

Hotkeys Aktivierung / Deaktivierung der wichtigsten Funktionen
(z.B. Sender, Datenaufzeichnung, Online-Echogrammdruck)

Zusatz- « Navigationsdaten

informationen . Daten des Lagesensors
« Anzeige des Empfangssignals

Statusleiste Anzeige der wichtigsten Systemparameter und von Statusinformatio-

nen zu den Schnittstellen, z.B. Navigationsdaten und Lagesensor.
Signalamplitude Anzeige der Amplitude des Empfangssignals beider Empfangskanéle

(LF und HF); dient zur Optimierung der Verstarkungseinstellung
Wassertiefe Anzeige der online ermittelten Wassertiefe.
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3.2 SESWIN Online Echogrammdarstellung

Fur die Berechnung des Online-Echogramms stehen eine Reihe von Signalverarbeitungs-
algorithmen zur Verfigung:

« Heave-Kompensation und Schwellfilter,

- Bandpassfilter (Einstellung erfolgt automatisch entsprechend des verwendeten
Sendeimpulses),

» Rauschunterdriickung und Entfernung von Spikes (verschiedene Filter und
Stapelung),

« Automatische Verstarkungsregelung (AGC) und zeitabhangige Verstarkung (TVG),

. Darstellung der Signalamplitude oder des Amplitudengradienten,

« Verschiedene Schemas zur Farbzuordnung.

3.3 SESWIN Online Datenexport

Uber eine serielle Schnittstelle kdnnen die online ermittelten Wassertiefen ausgegeben
werden. Die Datenausgabe erfolgt Gber ein vom Nutzer konfigurierbares NMEA-Protokoll, in
das zusatzliche Informationen eingefiigt werden konnen.

Echogrammdaten und Systemparameter sowie Statusinformationen kénnen online in ein
angeschlossenes Netzwerk verteilt werden, siehe Abschnitt 6 auf Seite 49. Es ist auch eine
direkte Anbindung an die HYPACK Hydrographie-Software vorhanden.

3.4 SESWIN Ferngesteuerter Betrieb
Das SES-2000 Sedimentecholot kann ferngesteuert werden Uber:

« Serielles Interface (RS232; nur einige Grundfunktionen verfliigbar),
« KVM Extender (empfohlen),
« Netzwerkverbindung (Ethernet).

3.5 SESWIN System- und Schnittstellenkonfiguration

Z/ SES for Windows
Progra elp

EII | % | mi| 2 E% ﬂ xl% m E e — = HFDepth|1,00m

@l

Vor dem Start der Datenerfassung mussen einige Grundeinstellungen erfolgen:

« Einstellung der Schnittstelle fir die Navigationsdaten,

« Einstellungen zum verwendeten Lagesensor,

« Tauchtiefe des Schallwandlers und der fur Tiefenangaben zu nutzenden
Schallgeschwindigkeit,

« Einstellungen zur Synchronisation (Trigger),

. Eventuelle Offsets fiir Schallwandler, Lagesensor und GPS Antenne,

« Speicherort der SES-Datendateien,

. Einstellungen fiir einen zum online Echogrammdruck angeschlossenen Drucker,

. Einstellungen der weiteren seriellen Schnittstellen,

. Einstellungen zur Online-Koordinatentransformation.
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3.6 SESWIN Einstellungen wahrend der Datenerfassung

Einstellungen, die wahrend der Datenerfassung geéndert werden kdnnen, sind tber die
Hotkeys am oberen Rand des Echogrammfensters und Uber das Parametermenu jederzeit
schnell erreichbar.

y SES for Windows

Program Options  Help

=lg =|¢|m|z|[c g| wm| [z =] &'D S B HFDepth 1.00m
Schaltflachen und Hotkeys sind vorhanden fir:

Program Options  Help

N

« Ein-/Ausschalten von Sender, Datenaufzeichnung und Online-

=[g ¢ | == Echogrammdruck,

Depth | Thieshold [} « Auswabhl des dargestellten Datenkanals (LF-Kanal / HF-Kanal /
Gain I Fiangel F'n:n::ess] Be|de)

e Transmit ' ’

« Auswahl der Darstellung von Amplitude oder Gradient,

IR I . Setzen manueller Ereignismarken im Echogramm,

L | . Setzen der Profilnummer.
LF-Pulzes: 2 k3
Ji . Einstellungen zur Datenerfassung:
_ ¥ » Sendeimpuls-Parameter (Frequenz, Impulsdauer),
[ High Erergy Mode ]

« Verstarkungseinstellungen (HF und LF Kanal getrennt),

[~ Multi Frequency Mode . .
. Tiefenbereich der Datenerfassung.

[~ Beam Steering Mode

; Verstarkung und Entfernungsbereich kénnen manuell oder unter

[ D Sea Pulse Mod . .
sepeRa R A Nutzung von Automatiken eingestellt werden.

[ Chip Mode
si5 | M5 SIG |mMap| M _ :
& Einstellungen zur Online-Datenverarbeitung:
= . Heave-Kompensation,
I “ « Rauschunterdriickung,
L

« Farbzuordnung im Echogramm,
e 125 150 i . entfernungsabhangige Verstarkung (TVG).
09.07.2008 140444 |INT @
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4  SESWIN Datenerfassungssoftware — Grundeinstellungen

4.1 SESWIN System Settings
Einige Systemparameter miissen vor Beginn der Vermessung 2 SES for Windows

eingestellt werden. Diese Einstellungen sind Uber Options — Froarem

System Settings .... zu erreichen. Wenn die Datenerfassung ?i

lauft, ist dieser Menueintrag nicht verfugbar. o ;gtwt:ts;zlt

Zur Dokumentation der Einstellungen konnen tber den Knopf ( 515 (5P5, Heacing. .} via Network Port
rechts unten Bildschirmfotos als Bitmap-Bilder (*.omp) o Breadest Sorver
gespeichert werden. 3r e ot

OF. Cancel | @]

4.1.1 System Settings — System

System Settings §| Calculate speed of sound in water El

Parameter

l Synchronisation] Filez I Wiew ] Marker] Map ] Beam Steering] ulti Frequenc:_l,l] DuaIHange]

Temperature [degrees Celsius]: 8°C

L m——

I J' Salinity [parts of thousand} 35
...................................................
]
Sound Velocity in ' ater A e R A L P R e )
1500 més A Depth [meter} 1500 m
] JI Calculate... HJ'

Sighal Source

Tranzducer -

Trangducer Depth

Speed of sound: 1507 m/s

Cancel

ak | Cancel | J

Transducer Depth: Tauchtiefe des Schallwandlers (Unterkante) unter der Wasserober-
flache. Muss korekt eingestellt sein, um alle Tiefenangaben auf die Wasseroberflache zu
beziehen. Bei Einstellung ,,0“ (Null) werden alle Tiefenangeben auf den Schallwandler
bezogen.

Sound Velocity in Water: Hier wird die fir die Tiefenangeben zu nutzende Schallgeschwin-
digkeit eingestellt. Bei Bedarf kann SESWIN diesen Wert auch entsprechend
Wassertemperatur, Salzgehalt und mittlerer Wassertiefe berechnen.

Signal Source Hier wird die Signalquelle fir den Empfanger eingestellt: Entweder der
Schallwandler (Standareinstellung) oder der externe Analogeingang.
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4.1.2 System Settings — Synchronisation

System Settings E

In diesem Dialog erfiolgen
Spstem l Filez ]View ] Marker] M ap ] Beam Steering] b ulti Frequenc_l,l] DuaIHange] dle EinSte”ungen zur

N Synchronisation mit anderen
akustischen Systemen.

{*" Internal Trigger
™ Esternal Trigger

™ Alternating Trigger

Wenn keine externe
Triggerung genutz wird,
sollte ,Internal” eingestellt
sein!

Burst Mode Settings

J U

Percentage of active time frame [%]:

ak | Cancel | ﬂ

Mode: Es gigt drei verschiedene Modi zur SES-2000 Synchronisation:
« Intern (SES-2000 im Alleinbetrieb oder als “Master”)
. Extern (SES-2000 als “Slave”, von einem anderen System getriggert)
» Alternierend (SES-2000 als ,Master”, sendet abwechselnd mit getriggertem ,Slave*)

External Trigger Settings: Wenn das SES-2000 System von einer externen Quelle
getriggert wird, kann eine Verzégerung eingestellt werden. Es is auch mdglich, bei jedem
Triggerereignis Gruppen von Schallimpulsen (,,Bursts*) zu erzeugen.

Alternating Trigger Settings: Mit der Einstellung “Alternating Trigger” arbeitet das SES-
2000 als Master und erzeugt einen Triggerimpuls (“Trigger OUT”), wenn das externe Gerét
senden darf.

Burst Mode Settings: Dieser Parameter wirkt sich nur auf den speziellen Tiefsee-Mode aus.
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4.1.3 System Settings — Files

I diesem Dialog erfolgen

l Wiew ] Marker] Map ] Beam Steering] bualti Frequency] DuaIHange] dle EinSte"U”gen fur dle
Datenaufzeichnung (system
FeenidPets | [-] mode) und die Datenwieder-
il @i S gabe (file mode).
File Mame Farmat; |DDMMYYYYhhmmss j [~ Loop Files
File Mame Prefis: | [ Marual Replay Speed
[~ Usze Area [Line Mame) as File Prefiz | J

Sl Fast
[~ Store Réw' Data during System Mode o =

[ Create Record Log

Record File Size [Limited to 100k Pings per File]:

f* Based on File Size [MBEyte] |56 >
" Based on Time [Minutes) =

ak | Cancel | J

Record Path: Hier wird der Speicherort fur die SES-Datendateien gewahlt. Das gewahlte
Verzeichnis muss vorhanden sein und der SESWIN-Nutzer muss tber Schreibrechte
verflgen.

Es sollte immer auf die lokale Festplatte geschrieben werden. Netzwerklaufwerke oder USB-
Festplatten sind nicht fur die direkte Datenaufzeichnung geeignet. Es ist besser, die Daten
spater zu kopieren oder zu verschieben.

Die Dateinamen werden automatisch erzeugt, siehe Einstellungen in ,File Options".

File Options:

File Name Format: SESWIN erzeigt die Dateinamen nach dem gewahlten Schema aus dem
aktuellen Datum und der aktuellen Uhrzeit.

File Name Prefix: Ein fester Namensvorsatz kann hier festgelegt werden.

Use Area as File Prefix: Wenn ausgewahlt, werden alle Dateien mit der unter ,Area“ im
SESWIN Parametermenu eingetragenen Zeichenkette versehen.

Store RAW Data: Wenn ausgewahlt, werden neben den ,normalen” SES-Daten (Einhillende
des Empfangssignals) auch die Rohdaten (full waveform) gespeichert.

Create Record Log: Auf Wunsch wird eine Log-Datei “sesrec.log” angelegt, die alle
Datenaufzeichnungen (Start/Stop) mit Datum, Uhrzeit, Profiinummer, Gebietsname und den
wichtigsten Systemparametern enthalt.

Record File Size: Bei sehr langen Profilen werden regelméaflig neue Datendateien erzeugt,
um die Dateigrof3e zu limitieren. Die Limits werden hier festgelegt. Um Mitternacht wird
ebenfalls eine neue Datei gestartet

File Mode: Diese Einstellungen sind fir den normalen Betrieb des Systems nicht wichtig.
Sollen bereits aufgezeichnete Daten mit SESWIN wiedergegeben werden (z.B. fir Vor-
fuhrungen), werden die folgeneden Einstellungen genutzt:

Loop Files: Eine einmal gestartete Datei lauft ununterbrochen.

Manual Replay Speed: Die Geschwindigkeit des Echogrammvorschubs auf dem SESWIN
Bildschirm kann hier beeinflusst werden.
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4.1.4 System Settings — View

Diese Einstellungen

System] Synchronisation] Filez l Marker] M ap ] Beam Steering] b ulti Frequenc_l,l] Diual Hange] beelnﬂussen nur dle On“ne-
Screen Background Ruler EChOgrammdarSte”ung .
f_ White [ Draw Lines

Grey
 Black [v Draw Text
[~ Show Range in meec

Calour T able
% Fainbow [~ Manual Setup
™ Greyscale :|¢
Signal Windowr :|:

[~ Peak 'waterfal Test

J' v Transparent Ruler Text

Slon Fast [ Tranzparent Marker Text
Amplitude Curve

[~ Draw Amplitude Curve

ak | Cancel | ﬂ

Screen Background: Hintergrundfarbe des SESWIN Echogramm-Bereiches (default: white).
Colour Table: Echogramm farbig oder in Graustufen.

Signal Window: Das Signalfenster in der unteren linken Ecke des SESWIN-Programm-
fensters kann mit einer Spitzenwertanzeige (,Peak Waterfall“) versehen werden. Die
Zeitkonstante ist einstellbar..

Amplitude Curve: Auf Wunsch wird dem Echogramm eine Amplitudenkurve Uberlagert.
Dieser Graph zeigt das gemittelte Maximum des Empfangssignals an und kann als
Anhaltspunkt fir eine Seebodenklassifikation genutzt werden.

Ruler: Ublicherweise sollten ,Draw Lines* und ,Draw Text* ausgewahlt sein um automatisch
horizontale Tiefenlinien mit Beschriftung im Echogramm zu erhalten.

Text: Der Hintergrund von Text an den Tiefenlinien oder von Eventmarkern wird mit der
Hintergrundfarbe gefillt oder der Text wird ohne Hintegrund (transparent9 dargestellt.
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415 System Settings — Marker

System Settings 4l Im Echogramm kdnnen
System | Sunchronigation | Filez ] View | Map ] Beam Steering | bualti Frequency] Dual Hange] aUtomatiSCh Vertikale
Fosition Data Source M arker Markerllnlen elngefugt

SIS String Mumber for = Position: 1 [~ Draw Track Marker [way unitz]: |10.00 we I‘den, baSIeren auf
SIS String Mumber for ' Position: 2 & [~ Draw Time Marker [secondsl 10 = .
SIS 1D far Fix Marker: = [~ Draw Fix Marker: 1 - ZurUCkgeIegtem We91
515 1D for KP Marker: = [~ Draw KP Marker: ’W - Vergangener ZEit,
SIS ID for optional 2nd Label: [ ¥ I~ Use Trigger Input for Event Marker

- Anderung SIS-String.

[v Exclude Zero Values

Cross Lines
Crozs Line Definitions:

Start Position ¥ | Start Position '’ ]StDD Position 4 |Ston Position ' |Name A Clear
0.00 0.00 0.00 Tt

0.00 0.00 0.00 0.00 5

0.00 0.00 0.00 0.00 v 2

[~ Draw Marker on Crozs Line Positions

’Tl Cancel ‘ F

Position Data Source: Hier wird festgelegt welches SIS-Eintrage die aktuelle Schiffsposition
speichern.

Marker:

Draw Track Marker (way units): Wenn ausgewahlt, werden Markerlinien nach der
eingestellten Wegstrecke erzeugt.

Draw Time Marker (seconds): Wenn ausgewahlt, weren Markerlinien in konstanten
Zeitabstanden gezeichnet.

Draw Fix Marker: Hier werden Markerlinien entsprechend der Anderung eines SIS-Feldes
(“SIS ID for Fix Marker”) erzeugt. Nur ganzzahlige Werte sind moglich.

Draw KP Marker: Hier werden Markerlinien entsprechend der Anderung eines SIS-Feldes
(“SIS ID for KP Marker”) erzeugt. Es werden auch Dezimalstellen beriicksichtigt.

Use Trigger Input for Event Marker: Wenn gewahlt, werden Markerlinien bei jeder fallenden
Flanke am Trigger-Eingang (TTL-Signal) erzeugt.

Die Markerlinien werden entsprechend dem Markertyp beschriftet. Optional ist eine
zusatzliche Beschriftung, beispielsweise mit der Uhrzeit, méglich (“SIS ID for optional 2™
label”).

Cross Lines: Hier kdnnen Linien definiert werden, wenn Marker bei einer Kruzung dieser
Linien gezeichnet werden sollen.
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4.1.6

System Settings

System] Synchronisation] Files ]View ] M arker

System Settings — Map

Beam Steering] bulti Frequenc_l,l] DuaIHange]

Position Data Source Map Size
SIS String Murnber for = Position: 1 &5 Horizontal Map Size [+ units]: 100.00
515 Stiing Mumber for v Pogition: 2 B Wertical Map Size [v' units]: 100.00
Lines and Targets
Track Lines:
Start Pogition # | Start Position v |StDD Pozition lStoD Position Clear
0.00 0.00 0.00 o)
0.00 0.00 0.00 5
0.00 000 0.00 v i
Target Poszitions:
Mumber iti ~ Clear [~ Activate Lines in Map
ggg Load ™ Activate Targets in Map
U:UU w Save v Exclude Zero Positions

Cancel

4.1.7

System Settings

Manual Angle Setup

Bearnz: |1 =t

taster Channel:

Angle 1. |0.0°  «|  RightView
Al T
43

System] Synchronisation] Filez ]View ] Marker] Map

System Settings — Beam Steering

l Multi Frequency ] Dual Range ]

Load Scheme...

Beam Steering Principle

forward Save Scheme... l
Angle 1 Angle 3
(+) (-]
Angle 2
(0)
angleje= o= =
time t

Caticel

Diese Einstellungen
beziehen sich auf den
~Trackplot” im SESWIN
Monitoring Window (linke
untere Ecke).

Hier erfolgen Einstellungen
zur elektronischen Schall-
strahlschwenkung.

Dieses Feature wird im
“Transmit” Tab des SESWIN
Parametermenus ein- und
ausgeschaltet.
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4.1.8 System Settings — Multi Frequency

System Setfings g| Mit dem SES-2000 medium
7 Dusl Rence | ist es maglich, aufeinander-

System] Synchronisation] Filez ] Wiew ] Marker] Map ] Beam Steering

Frequency Setup f0|gende SCha||Impu|Se m|t

Mods: [Combination of 2 requencies = unterschiedler Mittenfre-
Mot Channel. qugnz und/oder Impuls-

1st Frequency: |10 = | kHz 1 | Pulses i+ Right Wiew brelte aUSZUSenden

2nd Frequency: |G - | kHz 2 | Pulzes i CenterYiew

— — - Die notwendigen Einstel-

lungen erfolgen hier.

Multi Frequency Options

Dieses Feature wird im
“Transmit” Tab des
SESWIN Parameterments
ein- und ausgeschaltet.

[~ Amplifier Correction depending on Frequency

ak | Cancel J

Frequency Setup

Es kdnnen zwei oder drei Kombinationen aus Frequenz un Pulsbreite gesetzt werden. Beide
Parameter sind fiir jeden Impuls einzeln frei einstellbar.

Im ,Multi Frequency Mode" reduziert die Anzahl der gewéahlten Kombinationen die
resultierende Pingrate.

Multi Frequency Options

Amplifier correction Abhangig von der gewahlten Mittenfrequenz kann die Verstarkung
automatisch angepasste werden.
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4.1.9 System Settings — Dual Range

System Settings g
Spstem ] Sunchronization ] Filez ] wigi ] I ark.er ] M ap ] Beam Steering ] Iulti Frequency
Extended Range Settings
Extend Primary R ange &bove [m] : 5 5
Extend Primary R ange Below [m] : m
[~ SetExtended R ange to Double Primary Range Length
ak. | Cancel | ﬂ

Extended Range Settings

Das SES-2000 System
speichert nur die einem
bestimmten Entfernungs-
bereich liegenden
Empfangsdaten.
(Einstellung im “Range”
ParameterMen).

Es ist jedoch méglich, den
Bereich der Datenauf-
zeichnung gegeniber dem
Online dargestellten Bereich
zu vergroRRern (Feature
“Dual Range”)

Die Bereichserweiterung kann entweder fest auf eine bestimmte Meterzahl eingestellt
werden, oder betragt fest 25% des aktuellen Ranges vor und nach dem dargestellten

Bereich

Im SESWIN “Split View’-Mode werden beide Bereiche dargestellt, wenn “Dual Range”
aktiviert wurde, siehe Abbildung. In diesem Fall werden nur LF oder HF Daten dargestellt,

nicht beide Kandle wie sonst in “Split View”.

ik

;]g s|:|ﬂ|;,|1||€¥(|EDE ?.-,l""Llill 2 B HFDep[toom

Gain I Hangel Processl
Depth | Threshald |

b

I 14m
= Sllovs High Pulse Fate

[~ Deep Sea Pulse Mode

1Zm 12m
LF-Pulzes: 3 Lon
T
[~ High Eneragyitode 12m : 12m 13m
" extended primary range
[+ Multi Bange Mode
S Sl T range (Ruler values show

primary range only!)

I~ Burst Mode

16m

815 | M5 | siG | Map |

-1 dm 14m

S151; L8
5152
5153
5154:
5155:
5156

W
-]

1& 1t

Im “Dual Range”-Mode werden zwei SES-Datendateien (envelope data) erzeugt, eine fur
jeden Range. Fir Rohdaten-Aufzeichnung (full waveform data) wird der Erweiterte Bereich
genutzt. Die Pingrate hangt vom erweiterten Range ab und kann daher gegentiiber dem

Normalbetrieb sinken.
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4.2 SESWIN System Interfaces

Hier werden die Schnittstellen zu externen Sensoren (z.B.
GPS Positionsdaten und Lagesensor) konfiguriert.
(Options — System Interfaces ... Dialog).

Zur Dokumentation der Einstellungen kbénnen tber den
Knopf rechts unten Bildschirmfotos als Bitmap-Bilder
(*.bmp) gespeichert werden.

] Cancel

ES for Windomes

Logn ak Startup

. Depth
Genetal ] matwotk - SES Cliert,.,
Ship 515 {35, Heading...) wa Netwark Port
[ Erosdcast Server
Travel SI5 Manitor
| MCP Monkar

42.1

System Interfaces — SIS

[55 1| Dutput | Mubilrput | Motion Sensor | MAL Lever &m | Privker | Comedinates | Ofsets |
B aud Aale [ists Bt Pasly Shop Bits
I~ AE0 ¢ 38400 G = non &
& S0 Sns00 -7 ™ odd ™ 15
1900 11500 - ] ™ even 2
Shirg E straction Mode
Addiess Postiors Diflsst:  Lengthc  MMEAY: e
- - - MMEA Compatible »
515 5ming): [umERT =] 1 2] [0 & [m 2] $|GPeGa
5i5 swing2: JuMEA1 =] 2 2] [0 2] 0 2] ez Ddpid Tegger
sisswingk [WMEAT =] [3 F] [0 3 [ 3] sf6rsEL 565 Suing [1 2]
sis Swingt: [NMEAY | [ 3 [0 3] [T 2] wmeas
515 5mingS: [NMERT =] |5 3| [0 =] [ =] $[GPVTE
515 5mng [MMERT =] [E & [0 & [ 2] pueas
515 Swing? [NMEAT =] |7 2| [0 =] [ %] #|GFEDA
g1 sming [WMEAl = [ 2 [0 =] [ &
Load Schems...
SIS Seing bor PC:Time Spnchioniationr |- dsabled - |IITI'f =l Eag___
ok | cowel |

In den SES-2000 Daten
werden mit jedem Ping 8
Zeichenketten mit bis zu 11
Zeichen gespeichert. Diese
Datenfelder werden z.B. fr
die Navigationsdaten ver-
wendet.

Die entsprechenden Ein-
stellungen weren in diesem
Dialog vorgenommen. Ein-
stellungen kdnnen gespei-
chert und wieder geladen
werden.

Zum Test der Einstellungen kann der im SESWIN integrierte ,SIS monitor* genutzt werden.
Dieses Tool zeigt alle am “Navigation Input” ankommenden Datenmit den aktuellen SIS-

Einstellungen:

Z/ SES for Windows

SIS Monitor \ \

9

=R =IO I N . < = - =< < - = < - =< . e . =« < = < ) = < - = < = e == - <
Oipkions eBBOeAEBBOLl1l1l1lll11l222222222232(232332332323334/4444444445|E6E5E5E5E8E88C8¢|66¢6¢6
Program -_-|:ItII_II'|_ Help 12345678908(1234567890[(1234567890|12345678908(1234567890[12345678986(12234
= General..,
=|g .
Login at Startup
Gain ]
Metwork MMEA Server
Geners
B,
Bt MCP Manikor stop | owTop -
L L T L T R RS T

COM Port (serial interface) Settings: Diese Parameter missen entsprechend den
Erfordernissen des sendeneden Geréates (GPS Empféanger) eingestellt werden. Sind diese
Einstellungen nicht aktiviert, ist das System fur den Empfang der Navigationsdaten Uber

TCP/IP konfiguriert.
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String Extraction

Im NMEA compatible mode werden bis zu 4 verschiedene NMEA Datenséatze unterschieden.
Die entsprechenden NMEA-Kennungen werden unter “NMEAL” bis “NMEA4” definiert.

« Address: Entsprechend der verwendeten NMEA-Kennung
« Position: Logische Position innerhalb des NMEA-Datensatzes (ID hat Position 0).

. Offset: Normalerweise das erste Zeichen nach dem Komma ist die Startposition der
zu extrahierenden Zeichenkette (offset=0). Manchmal ist es jedoch wegen der
begrenzten Lange der SIS-Felder wiinscheswert fuhrende Zeichen abzuschneiden.
Ein Offset kann auch genutzt werden, um nichtkonforme NMEA-Sétze zu lesen:
Position auf ,1" setzen und Offset in Bytes zum tatsachlichen Wert angeben. Die
Lange der Felder im Datensatz darf sich dabei nicht andern.

« Length: Anzahl der zu extrahierenden Zeichen.

Es ist auch mdglich, meherere aufeinaderfolgende logische NMEA-Felder in ein SIS-Feld zu
kopieren. (Beispiel: Um den GPS Qualitatsindikator, die Anzahl der genutzten Satelliten und
den DOP Wert zu speichern, man kann NMEA1=$GPGGA, address=NMEAL, position=6,
offset=0, length=8 definieren.)

Im Space Separated Mode missen folgende Parameter gesetzt sein:

» Position: Logische Position innerhalb des Datensatzes
« Offset: wie oben beschrieben

» Length: wie oben beschrieben

Im Mode Absolute Positions missen folgende Parameter gesetzt sein:

. Position: Absolute Position des ersten Zeichens, das kopiert werden soll. Hier kann
der SIS-Monitor (siehe oben) helfen!

« Offset: wie oben beschrieben

« Length: wie oben beschrieben

Output Trigger: Falls die Ausgabe der Informationen am der ,Depth OUT* Schnittstelle von
einem geanderten SIS-Wert abhangig sein soll (siehe nachsten Abschnitt), wird hier die
entsprechende SIS-Nummer definiert.

PC Time Synchronisation:

515 String for PC-Time Synchronization: | diza | ﬂ |3 ﬂ | ﬂ

UTC
Local

|: Cancel ak. Cancel |

SESWIN kann die PC-Uhr mit der GPS-Zeit aus dem SIS synchronisieren. Dazu ist das zu
verwendende SIS-Feld zu definieren. In der Einstellung UTC wird die PC-Uhr auf den im
SIS-Feld gelesenen Wert gesetzt. In der Einstellung local wird die lokale Zeit des PCs zum
SIS-Feld synchronisiert. Dazu werden die die Windows-Einstellungen zur Zeitzone verwen-
det und der SIS-Wert wird als GMT interpretiert.
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4.2.2 System Interfaces — Output

Hier kann der Uber

System Interfaces

..... " 13
S15 Ol || Mutilnowt | Motion Sensor | ML Leves Aim | Frinter | Comdinates | Difssts | .Depth OUT* auszu-
Baud Rabe [ists Bits Pasly Stop Bis gebende Datensatz
AS0 38400 e  non @ .
i e S ek h definiert werden.
= 1 0 1 o} ' even iz
Duasta Fosmat Otpadt Vighases
SESO95 =| ¥ Heaade ¥ 315 St [ 515 Shirg5
W Tima W 515 Shieg? ™ 515 Shirgk
Dupu
':,:”;“ﬂ'w':'“'m % HFDepth W 515 Shingd ™ 515 Shing?
" onrew SIS data ¥ LF-Drepth ¥ 515 Shingd [ SIS Shingd
eentoUy [~ LFFrequency[Hz] [ ASCI Daka [4k#]
Separaton Character [~ HF Pulse Length [s] [ &SCH MAL Dala
el I LF-Pubses
HpaE
Sample Shing
FEES. 1343 47 2 45,2 61,5051 SIS 251525154
oE. | Caneel F

COM Port (serial interface) Settings: Diese Parameter missen entsprechend den
Erfordernissen des Zielgerates eingestellt werden.

Depth Output: Hier wird festgelegt, wann ein neuer Datensatz ausgegeben wird.
. every second: Jede Sekunde (Standardeinstellung)

« on new SIS data: Immer wenn sich die Daten in einem im SIS-Dialog (siehe vorigen
Abschnitt) definierten SIS-Feld geandert haben.

« continuously: Mit jedem Ping

Data Format: Es werden verschiedene Datenformate unterstitzt, ein Beispiel wird jeweils in
der “Sample String”-Box angezeigt.

o Das SES-96 Format ist in der “Output Values” Sektion frei konfigurierbar.

« Die Formate INNOMAR SHORT und INNOMAR LONG sind ASCII-Datensatze, die
mit externer Software (z.B. HYPACK) genutzt werden kdnnen.

. Die Formate NMEA DBS, DESO-25 and ECHOTRAC entsprechen den Daten-
formaten anderer Echolote, die von vielen Anwendungen verstanden werden.
o Das Format CLONE INPUT kopiert die auf “Navigation Input” ankommenden Daten.

Separator Character: Fur das Format SES-96 kann das Trennzeichen definiert werden.

Output Values: Hier werden die Bestandteile des Formats SES-96 festgelegt.
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4.2.3 System Interfaces — Multi Input

System Interfaces I Uber das serielle Interface
S15 Dutput H'-"-I"l'-'-'-_.l Motion Sensor | MAU Lever Am | Printer | Comdinates | Offssts | “MUIti Purpose InpUt” kbnnen

Bt Flaie Chota ik Py Saep Bt Informationen von externen
™ 4500 38400 N = o L |
i P s bk i Sens'ore'n (z:B. Schallge—
CA0C 1EX0| | &R o 2 schwindigkeit, Multibeam-
Ml Pupsa bnge Ingud Ve Wassertiefe) eingelesen
Depih Input 'J Duata Shing Fomat [pEsns = [ i- Werden

[ Uss Estsingl Deplh i Suta Rangs Funcson

Recond Irpit Diata
[ Fiacod E rabled 515 Shing Number |0 wiibe data toe |6

o

Sample Shing
18t Seng DEOOOOZ EOm & 2nd Sting DAL 45 m

COM Port (serial interface) Settings

Diese Parameter mussen entsprechend dem sendenden Geréat eingestellt werden (Baud
Rate, Data Bits, Stop Bits, and Parity)

Multi Purpose Input

. Remote Control: Die wichtigsten Funktionen des SES-2000 Sedimentecholotes kénnen
Uber diese serielle Schnittstelle gesteuert werden, z.B. wenn mehrere Datenerfassungs-
systeme gleichzeitig gestartet / gestoppt werden sollen.

. Digiquartz: Werte von DIGIQUARTZ-kompatible Drucksensoren werden eingelesen und
konnen z.B. als Schallwandler-Tauchtiefe in einem SIS-Feld fur das Post-Processing
gespeichert werden.

« SVP: Liest die aktuelle Schallgeschwindigkeit von SVP14/15/20.

o HDT String: Liest Heading-Information aus dem HDT NMEA-Datensatz. Diese Werte
konnen beispielsweise fur die Berechnung von Koordinaten mit Schallwandler-Offset
genutzt werden.

« Depth Input: Die Wassertiefenwerte von anderen Systemen kdnnen gespeichert oder fur
das automatische Andern des Range-Start verwendet werden. Es werden mehere
Datenformate unterstutzt; "NMEA TYPE” ist jeder Komma-getrennte ASCII String, der mit
einem Dollarzeichen (“$”) beginnt.

Record Input Data

Wenn diese Checkbox aktiviert ist, werden die ausgewahlten Informationen im gewahlten
SIS-Feld gespeichert. Falls in diesem Feld bereits ein Wert abgelegt war (siehe SIS Dialog),
wird dieser ohne Ruckfrage Giberschrieben!
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4.2.4 System Interfaces — Motion Sensor

System Interfaces | Hier werden die Schnitt-

515 | Dutput | Mukilrget [ MIE0A 56050 | ML Leves fim | Piinker | Comsdnees | Offests | stelle und das Datenformat
Mool Fiotmat ot Dk Pt zum Lagesensor festgelegt.
™ Sealex MAL L&
i~ Sealex MAU Sid el L i

755 Senzor S R
i~ T551 Compatbde — ,.:".d_,m].
= EM-3000 Packes Format:
™ Dtz Sid 1 5F HE RR P FP PP Bk bk HE HE
Sanple Sering (hazedesinal binary]:
Baid Flale a0 50 BD BE 03 00 00 00 44 89
Hegres Conischon HolPich Lomschon

|L':|-|:!n'.-almI:"-J =| [ Inwveit Heave Sgn ¥ Aol Comection Foll OFfset -IZIIII' .

Delaylpingst [0 3] [ lowreinsiabieFlag | B

Filty [s' m} ||'| :I ™ Tearducs i rolaled clockvase by 50 degiess
[AolbFich Angles from Mobon Sersor seepped]

oF. I Carecel

&

Model / Format

Es werden mehrere Datenformate unterstitzt. Haufig wird das EM-3000 Format verwendet.

Heave Correction

Compensation OFF: Heave-Daten werden nur gespeichert, aber nicht beim Online-
Echogramm vewendet.

Compensation ON: Das Echogramm wird Heave-kompensiert dargestellt. Daten und Heave-
Werte werden gespeichert.

Curve plot overlay: Die Heave-Daten werden gespeichert und als Graph am Bildschirm
angezeigt. Das Online-Echogramm wird nicht Heave-kompensiert.

Invert Heave Sign: Das Vorzeichen des Heave-Wertes wird invertiert.

Ignore Instable Flag: Normalerweise werden Daten, die vom Sensor als ,instabil* oder ,nicht
gultig® markiert wurden, verworfen. Wenn dies Option aktiviert ist, werden alle Daten des
Sensors akzeptiert und genutzt!.

Delay: Hier kann eine Verzégerung der Sensordaten kompensiert werden.

Filter: Heave-Werte aulRerhalb des gegebenen Bereiches werden verworfen. (Wenn
eingestellter Wert ungleich Null)

Roll / Pitch Correction

Switch on/off beam stabilization: Hier wird die elektronische Schallstrahlstabilisierung
aktiviert. Es kann auch ein statischer Offset vorgegen werde, falls Schallwandler und
Bewegungssensor nicht parallel montiert sind.
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4.2.5 System Interfaces — MRU Lever Arm

Hier kann eine Hebelarm-
korrektur fur die Werte des
Bewegungssensors aktiviert

System Interfaces

Offssts Laver fum Geamelp

Cffset From G bo Mobion Sensor [m]: Werden_
L
% [0.00 - [am Z [0 | -
ME o P
Cffset from G to Monkoning Foint [m]: t
Lo e o ar
w (oo v [ao £ oo ca *
GO < iidre of giivity
Lewver dom Processing dunng System Mods | ::_xmlr"':::r

[ Enabbs Levei Aam Comschon

ot | Coreel 4

Offsets
Es werden zwei Vektoren fiir die Hebelarmkorrektur definiert:
. Vom Schwerpunkt (center of gravity CG) des Schiffes zum Bewegungssensor,

« Vom Schwerpunkt des Schiffes (CG) zum Schallwandler (monitoring point MP).

Lever arm processing during system mode
Hier wird die Korrektur aktiviert.

Ist die Online-Hebelarmkorrektur aktiviert, werden sowohl der korrigierte als auch der
urspringliche Heave-Wert gespeichert.
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4.2.6 System Interfaces — Printer

e .4l Hier werden Einstellungen
SI5 | Dutput| Mubilrgest | Motion Senscr | MAL Lever i [FiFI%0 | Comdinates | Difests | zum Online-Echogramm-
Boder Cyce i Cpticrs druck vorgenommen.
Mo 1; [Time-Dae =] Mo% [Tme-Dale = [~ High Friee Quality a1 File Mode
Moz [Rarge =] Mete[s51-552 =] e L
[ Pint Pags Heads
Mo.Z [5151-56152 =] Ma11 553554 =
[ Prinies Language
Mo d (5153554 =] Moi12 [Tme-Dan =] & Hewiell Packard PCL-2 |44 =

" Hewlefl Packasid PLL-5

Mo % |SISB-556 =) Mol3 |Range x|
 EFC 1086 Famiy
Mo B [Time—Dale =] Motk [5151-5152 =] ~ EFCH30
Mo 5151552 =] Ma15 (5535154 =] " ULTRA 120
Mo B [5153-5154 =] Mol [s155-3156 =
| |
oF, | Coreel | )

Border Cycle: Hier wird festgelegt, welche Informationen als Randtext im Echogrammdruck
erscheinen sollen. Es werden zyklisch 16 Zeilen gedruckt, wenn das in ,Printer Options*
aktiviert wurde.

Printer Options:

High print quality: Nicht méglich bei Online-Betrieb. Druck in hoher Qualitat is langsam und
daher nur im ,File Mode" maéglich.

Print SIS Data: Aktiviert den Druck von zusatzlichen Informationen im Randbereich des
Echogramms. Die zu druckenden Werte werden links in“Border Cycle” festgelegt.

Print Page Header: Aktiviert die Ausgabe weiterer Informationen am Seitenanfang.

Printer Language: Muss entsprechend dem verwendeten Drucker eingestellt werden.

Wird ein EPC-Thermodrucker verwendet, sollte dieser folgende Einstellungen haben:

Interface parallel
Shades 16
Media Type paper
Data Type 6 bit
Width 2048
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4.2.7 System Interfaces — Coordinates

System Interfaces | Die empfangenen Positions-
daten kénnen online in ein
anderes Koordinatensystem

S5 | Duput| Mubilnget | Motion Senser | MAL Lever Am | Prinker [ Cooedingies || Offasts |

Fosition Dala Sounce Focition [1.ata Destnalion
515 Sting Number for LON Fositore [1 3] [E =] 515 Saing Mumbet for % Pestier [T 2] umgewandelt werden.
SIS Siing Muriber Ior LAT Postion. [2 2] [N =] 515 Sting Hurbest fo Poslion: (3 3

Conveision Settings | Standard UITM Cormersion | User Defined Corversion |

[+ Enable Oreine Corarson

Irpud Foimst fGE5841 i DDCbM MMM [degrees, minules, eg 1225336 - 5430 §55] -

Duignit Fomat [ Seardard LITM Comvession [WESEH) B
Sample Shing:
Precatior |rpid [LOM] L 0000000 Posiion Dutput ] Qon
Position Input [LAT} 00000000 Pastion Dutput Y} 009
(3 | Carcel |
L. g = _..l‘

Position Data Source / Destination

Hier wird eingestellt, auf welchen SIS-Feldern die empfangenen Positionsdaten stehen
(festgelegt im SIS-Dialog) und wohin die konvertierten Koordinaten geschrieben werden
sollen.

Conversion Settings

Enable On-line Conversion: Schaltet die Online-Transformation an / aus.

Input Format: Hier wird festgelegt, wie die ankommenden Daten zu interpretieren sind:
DDD.DDDDDD (decimal degrees),
DDDMM.MMMM (degrees decimal minutes),
DDDMMSS.SSS (degrees minutes decimal seconds).

Output Format: Entweder Standard UTM oder User defined (siehe unten).

Standard UTM Conversion

Fuhrt eine Transformation in UTM- et R ] It e
Koordinaten aus. Die Zone kann manuell I~ Inehide Zone Number n Guipli $ings

festgelegt oder automatisch ermittelt UTHZone Nurber,  [Automali Mode <]
werden..

User Defined Conversion

Wenn dle entsprechenden Parameter zZur Conversion Settings | Standard UTM Conversion  Uset Diefined Conversion
Koordinatentransformation vorliegen, kdnnen |  Paamsterfie: [ [=]
diese verwendet werden. KeyNuberinFle: 1007

Decimal Digits: 2 3
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4.2.8 System Interfaces — Offsets

System Interfoces .4l Positionsdaten kdnnen hier
SIS | Dutput| Mukilrgat | Motion Sensor | MAU Leves &m | Printer | Cocdinates [T auf die Schallwandlerposition
Posiion and Heading Data Souce Geomehe umgerechnet werden.
515 Stang Murmber o Poslion: = pe
515 Swing Mumber for' Postione |2 =] T =
815 Shing Mumber for 2 Height: [ 2] (o i . y Achtung:
Heading Data Source:  [Maton Seruce ~ ([ EHe., ‘2 o Wird diese Offset-Korrektur
W Exclude Zero Postions al ¥ and aktiviert, werden die Original-
| AP i BN .. . .
theet Comeetion o Tramachacer L W iremeberer prehion Positionsdaten Uberschrie-
¥:Ofsel Trarsduoss [unke} 000 ben.
T-Oftsel Trarsducse [¥ unie}. 000 Comdnate Processing cuing Spsem Mods

| [ Enabl Tiansduce Olfs: Conaclon

oE. | Caneel F

Position and Heading Data Source

Hier wird festgelegt, auf welchen SIS-Feldern sich die Positionsdaten befinden. Es sollten
nur metrische (UTM) Koordinaten verwendet werden.

Der Heading-Wert kann vom Lagesensor geliefert werden oder von einem SIS-Feld gelesen
werden. Der Wert wird in jedem Fall in Grad mit Dezimalstellen erwartet.

Offset Correction for Transducer

Hier wird der Abstand zwischen GPS-Antenne(AP) und Schallwandler (TP) eingetragen
(Einheit wie bei den Koordinaten). Vorzeichen entsprechend der Skizze.

Coordinate Processing
Aktiviert die Offset-Korrektur.

Die Urspruinglichen Positionsdaten werden tberschrieben! Werden ungenaue oder
fehlerhafte Heading-Werte benutzt, entstehen fehlerhafte Positionsdaten.
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4.3 Netzwerk-Einstellungen

Program m Help Die Netzwerk-Funktionen verbinden das SES-
imeneral, . 2000 System mit anderen Computern tber
Lagin at Startup TCP/IP z.B. zur Fernsteuerung des Systems
515 (GPS, Heading,..) via Network Port oder zum Empfang der Positionsdaten Uber das
Broadrast Server Netzwerk.
515 Monitor Abhé:mging. von den Einstellungeq im SES
MCP Maritar Konfigurations-Programm erscheinen im

SESWIN unterschiedliche Menteintrage.

e L
= SES Configuration
Depth
Metwark - SES Server...

Gain ] l Dizplay ]
g SIS Monik .
: McE r:'m _'zr \Netwark Settingz

Cloire mnior i+ Ma netwark operation

Prograrn m Help \f" M etwaork, operation as Server

General,., /f'“ Metwork, operation as Client
Login ak Skarkup

Metwark - SES Client., .

513 (GP3, Heading. ..} via Netwark Port
Broadcast Server

SIS Monitor
MCP Monitor

T r.=|'..'|=-|'

4.3.1 SIS (GPS, Heading ...) via Network Port

Insbesondere auf groReren Schiffen werden die

Positionsdaten Uber eine TCP/IP Netzwerkverbindung
bereit gestellt. SESWIN kann diese Informationen

Netwark Settings nutzen, wenn der integrierte Navigations Server aktiviert
wird.
Local Port: (5001 . . y .
Bei aktiviertem Server empfangt SESWIN die
serverIP: - 132168.11511 Positionsdaten statt tiber die serielle Schnittstelle

.Navigation In“ Gber das LAN-Netzwerk. Alle SIS-
Einstellungen bleiben gultig, nur die Parameter fir die
serielle Schnittstelle werden deaktiviert.

® MMES Server iz nat active.
[ Clientz are connected.

e¥1 Open Metwork Server Es konnen bis zu 10 Sender verbunden werden, wenn
| e+ CLOSE Metwork diese NMEA Datensétze senden.
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4.3.2 Broadcast Server

Broadcast Server [¥] Wl Broadcast Server X]

FSEiver HGde | Metview hode | Messages | Server Made | NEIVIEW FO0E"| Messages |
I etwark, Settings I etwark, Settings
Local Paort; (4001 Local Paort; (4011
Server I 192168.115.11 Server I 192168.115.11
Server iz not active. Server iz not active.
& &

0 Clients are connected. 0 Clients are connected.

[ Send A& Data [full wave form]

I:E,J Open Broadcast Server I:E,J Open Broadcast Server

rh CLOSE Metwark, rh CLOSE Metwark,

Uber den Broadcast-Server konnen Daten an andere Rechner im Netzwerk tibertragen und
von spezieller Software, z.B. HYPACK®, genutzt werden.
Dieses Feature steht bei Uber Netzwerk ferngesteuerten Systemen nicht zur Verfiigung.

Local Port muss entsprechend den Netzwerk-Ressourcen gesetzt werden.

Server IP wird zur Information fiir die notwendigen Einstellungen an der Client-Software
angezeigt.

Send RAW data: Falls Rohdatenaufzeichnung (Full Waveform) aktiviert ist, kdnnen diese
statt der Einhtulenden-Daten (Default) Gbertragen werden.

Wenn zusétzliche Bildschirme mit einer Anzeige des aktuellen Echogramms und der
SESWIN parameter, z.B. zur Qualitatskontrolle, kdnnen diese vom Broadcast-Server
gesendeten Daten mit INNOMAR’s “SES NetView” Anwendung dargestellt werden, siehe
Abschnitt 6 auf Seite 49.

4.3.3 Network — SES Server

Metwork

Server Mode l Messages]

Metwork, Settings Connechions

Local Paort; a0036 Check to enable commands
[vw not connected
Local Server I 132.168.115.11

88 SES Server iz not active,
B May Server iz not active,

e% SES SERVER ] e+ NET CLOSED R
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Um das SES-2000 System uber eine Netzwerkverbindung von einem anderen PC aus
fernzusteueren, muss SESWIN nicht nur auf dem SES-System (Server) sondern auch auf
dem Steuer-PC (Client) installiert sein.

Der Menueintrag Network SES Server startet den SESWIN Server Mode. Hier werden die
Echo-Daten uber das Netzwerk an die verbundenen Clients geschickt. Von einem Client
werden Komandos zur Steuerung akzeptiert. Die lokale Bedienung des SESWIN-Programms
uber Tastatur und Maus ist deaktiviert!

Die Server |P address wird automatisch ausgelesen und muss am Client-Computer bekannt
sein.

Die Local Port Adresse muss fir Server und Client gleich eingestellt werden.

Wenn der Server-Mode durch anklicken der Taste SES Server aktiviert wurde, wartet das
SES-System auf ankommende Nachrichten. Durch driicken von Net Closed kann der Server-
Mode jederzeit beendet werden. Wenn keine Netzwerkverbindung vorhanden ist, wird der
SES Server Schalter deaktiviert.

Netzwerk-Statusinformationen werden auf der Seite Messages dieses Dialoges angezeigt.

4.3.4 Network — SES Client
Auf dem zur Fernsteuerung genutzten Computer muss SESWIN installiert sein.
Der Menuleintrag Network SES Client startet den SESWIN Client Mode. Hier werden die

vom SES-Server gesendeten Echo-Daten empfangen und dargestellt. Lokale Parameter-
anderungen werden an den Server Ubertragen.

Network §|

Client Mode | Messages |

M etwork Settings Additional Options

Local Part 50096 |
Semver [P 192.168.115.82 |

@ SES Client iz not active,
@ May Client iz not active.

5% SES CLIENT | g4u NET CLOSED ExIT

Dieser Dialog darf nicht geschlossen warden, da sonst die Netzwerkverbindung beendet
wird!

Die Server-Adresse ist unter Server IP einzutragen.
Der Eintrag unter Local Port muss mit der Port-Nummer am Server Ubereinstimmen.

Nach drucken von SES Client wird eine Verbindung zum SES-Server aufgebaut. Diese
Verbindung kann jederzeit Gber Net Closed. Beendet werden.

Sind mehr als ein Client mit dem Server verbunden, wird nur der erste bedient.

Alle Stausinformationen werden auf der Seite Messages dargestellt.
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Ciptions

Help

Syskem Setkings. ..
System Interfaces, ..

Login at Startup
Metwark - SES Client, ..

SIS (GP3, Heading...) wia Metwork Port
Broadcast Server

SIS Manitor
MCP Manitor

SIS-Monitor, MCP-Monitor

Es gibt zwei SESWIN-Tools um die an den seriellen
Schnittstellen ankommenden Daten anzuzeigen: den
SIS-Monitor fur die Daten am “Navigation Input” und den
MCP-Monitor fur den “Multi Purpose Input”.

Da beide Tools sich nur auf unterschiedliche Schnitt-
stellen beziehen wird hier exemplarich der SIS-Monitor
beschrieben.

Der Menlpunkt SIS Monitor 6ffnet ein Fenster, in dem alle ankommenden Daten amn der
Schnittstelle ,Navigation In“ angezeigt werden. Dabei werden die im “Options — System
Interfaces — SIS” festgelegten Parameter zur Schnittstellenkonfiguration genutzt.

SIS Monitor .' |
15 0 < = 1 = = = < = 1 = = = = = = = < e I =
BABBABAABAA L1111 11111222222222232233323233233324/444444444EEEEEEEEEEEB|6E6GBELBE
122458672 28|1 224867239081 224567 820(1 223456722081l 224867 2981224867 220612324
sGPGERA, 1lOB|647 .00, 4948 . 0008258 ,H.,218186.1£25682,E,2,09,088.9,86861%2|6.4°7
tGPEEA, 10BB4E.6806,494|2. 000226, H,81816.1852|2¢,E,2,80%,88.%,8061%5|5.4%8
tGPGGEA, 188B4%.66,4%4|8. 080806247 ,H,81816.183/415,E,2,8%,88.%,68613|5.4°7
sEGPEEA, lDB|BEG .68, 494|E. 6060212, H,8180186.1828&842,E,2,09,8086.9,8606182|5.4°7
ftGEPEEA, 188BE51.0688,494|2. 0008166, H,8181868., 184254, E, 2,08%9,88.%9%,881%8|5.4%
tGPGEGGEA, 188BBS2.88,4%24|2.000818%,H,81816.1%&4|6623,E,2,0%,868.%,861323|5.4%8
sTOP | ONTOP|  Sheam Dats toFike —

4.5

Prograrn

File Browser, .,
File Cukker, ..

File Tools
Options

Help

Capkure Window, .. Strg+in

Exit

Es gibt zwei Werkzeuge zur Verwaltung von SES-
Datendateien. Hier werden jedoch ublicherweise die in der
Post-Processing Software ISE inegrierten Funktionen genutzt.
Daher wird auf eine Beschreibung der SESWIN-Tools an
dieser Stelle verzichtet.
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5 SESWIN Datenerfassungssoftware — Survey-Einstellungen

51 SESWIN Parameter-Menii

2 SES for Windows Alle Einstellungen, die wahrend der Datenerfassung geandert
Program Optians Help werden kénnen, sind im Parameter-Meni am linken Rand des
ol ele(m|= SESWIN-Fensters zusammengefasst. Diese Optionen beeinflussen

die Qualitat der Datengewinnung und der Online-Darstellung.

TN
!||;'( %)E: g || ml[= =

Das in diesem Abschnitt beschriebene Parameter-Menu ist nur
sichtbar, wenn der Schalter “Quick Controls” (siehe Kreis in
Abbildung oben) nicht gedrickt ist. Sonst ist ein Kurzmend sichtbar,
das schnellen Zugriff auf die wichtigsten Optionen gewahrt, siehe
Abschnitt 5.2 auf Seite 48.

Depth | Threshold Y
Gain I Fange | Pracess | | - ]
General Transmit ||~ = =

+
=

o] s

[ High Energy Mode

Da einige Parameter von anderen abhangen, sind die Limits oft
nicht statisch. Sie werden von der Software so angepasst, das
jederzeit ein sicherer Betrieb des SES-2000 Sedimentecholotes
gewabhrleistet ist.

[ Multi Frequency Mode
[~ Beam Steering Mode

[~ Allow High Pulze Rate
[~ Deep Sea Pulze Mode

Parameter kénnen mit der Maus oder Uber die Tatstatur geandert
werden:

« Mit [Ctrl]+[TAB] oder [Shift]+[Ctrl]+[TAB] wird der Fokus von
einem Karteireiter auf den nachsten verschoben.

PR JW Dy oo v 1 0 35 SEL S SR TCOMES & BN

N A

N— -

sis | M3 SIG | map|

- Innerhalb einer Karteikarte wird der Fokus mit [TAB] oder
[Shift]+[TAB] verschoben.

L.
—— = - Werte kénnen Uber die [auf/ab] Pfeiltasten (kleine Schritte)
ST OR00T (112338 EXT @ oder die [Bild auf/ab] Tasten (grofRe Schrittweite) gedndert
werden. In der folgenden Beschreibung wird die grofRe
Schrittweite, falls vorhanden, in Klammern angegeben.
Es ist auch méglich, das Rollrad einer Wheel-Maus zu
benutzen..

Wahrend der Datenerfassung sollte folgenden Parametern besondere Aufmerksamkeit
geschenkt werden, das sie direkt die Qualitat der Daten beeinflussen und nicht im Post-
Processing geandert werden kénnen:

« Frequenz und Impulslange,
« Range (Start und Lange des Aufzeichnungsfensters),

« Verstarkung (Gain),
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5.1.1 General
Range | Pocess | Es gibtdreifelder, die belibige Informationen (je max. 20 Zeichen)
Diepth ] Threshold ] zur Beschreibung der Daten aufnehmen kénnen. Der ,Area“-String

Transmit] EET ]

Travel

Brea:

Prafile: 1 =

Apply Mew Profile |

Fezet Manual Marker |

5.1.2 Transmit

R ange ] Process ]
Drepth _ ] hrezhiald ]
General

LF-Frequency: 10 kHz

' |

LF-Pulzes; 2
II j 1

[ High Energy Mode

[ Multi Freguency Mode
[ Dual Range Mode

[ Beam Steenng Mode
[ Allow High Pulze R ate
[ Deep Sea Pulze Mode
[ Burst Mode

[ Chirp Mode

kann auch als Pré&fix fur den Dateinamen verwendet werden.

Geanderte Informationen werden erst nach driicken von Apply New
Profile aktiv.

Eine Profilnummer Profile wird ebenfalls in der Datendatei
gespeichert (Bereich: 1 — 999). Sie ist insbesondere bei der
systematischen Vermessung eines Gebietes hilfreich.

Mit Reset Manual Marker wird der Zahler fir einen Ereignis-Marker
zurlickgesetzt. Dieser Marker kann genutzt werden, um wahrend
der Datengewinnung besonders interessant erscheinende
Abschnitte zu markieren um diese spater schnell wiederzufinden.

Hier werden die Eigenschaften des Sendeimpulses bestimmt. Alle
Einstellungen sind endgiltig und lassen sich im Post-Processing
nicht andern!

Die Mittenfrequenz des Sendeimpulses LF Frequency (4—15kHz)
wird entsprechend der Messaufgabe gewahlt. Niedrigere
Frequenzen erlauben meist eine bessere Eindringung in den
Seeboden, verschlechtern jedoch die Auflésung. Mit hoheren
Frequenzen kénnen Echogramme mit héherer Auflésung jedoch
geringerer Reichweite erzielt werden.

Ein guter Startpunkt fir tbliche geologische Surveys ist 8 oder
10kHz.

Die HF-Frequenz ist fest auf ca. 100kHz eingestellt. Die Lange des
Sendeimpulses ist gleich der LF-Pulslange, siehe unten.

LF-Pulses ist die Anzahl der Perioden der LF-Frequenz wahrend eines Sendeimpulses. Die
tatséchliche Lange t des Sendeimpulses in Millisekunden ergibt sich zu: t = (LF-Pulses) /

(LF-Frequency).

Langere Impulse haben eine groRere Energie und daher eine bessere Reichweite.
Andererseits wird die erreichbare mit steigender Impulslange schlechter.
Ein guter Startpunkt ist in der Mitte des jeweils vorhandenen Einstellbereiches.
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Transmit Modes

High Energy Mode: Bei grol3eren Wassertiefen kann die Lange des Sendeimpulses
weiter erhoht werden.

Multi Frequency Mode: Hier werden aufeinanderfolgende Sendeimpulse mit
unterschiedlicher Frequenz und/oder Pulslange ausgesendet. Die Einstellungen
erfolgen unter “Main Menu — Options — System Settings — Multi Frequency”, siehe
Abschnitt 4.1.8 auf Seite 26.

Dual Range Mode: In diesem Mode wird der Bereich der Datenerfassung erweitert.
Die notwendigen Einstellungen erfolgen unter “Main Menu — Options — System
Settings — Dual Range”, sieh Abschnitt 4.1.9 auf Seite 27.

Beam Steering Mode: Schaltet die gezielte Schallstrahlschwenkung ein. Die Strahl-
stabilisierung wird nicht beeinflusst. Einstellungen werden unter “Main Menu —
Options — System Settings — Beam Steering” vorgenommen, siehe Abschnitt 4.1.7
auf Seite 25.

Allow High Pulse Rate: In sehr flachem Wasser (kleine Ranges) kann die Pulsrate
auf bis zu 50 Pings pro Sekunde erhéht werden.

Deep Sea Pulse Mode: Dieser Mode erlaubt auch in tieferem Wasser hohe Pulsraten
durch eine Verschachtelung von mehreren Sendeimpulsen.

Burst Mode: Ein spezieller ,Deep Sea Pulse Mode", der insbesondere zur
Reduzierung von Interferenzen bei gleichzeitigem Betrieb des SES-2000 mit anderen
akustischen Systemen gedacht ist. Hierflr wird eine Einstellung unter “SESWIN main
menu — Options — System Settings — Synchronisation” genutzt, siehe Abschnitt 4.1.2
auf Seite 21.

Chirp Mode: In diesem Mode wird ein Chirp (LFM) Signal mit feststehender
Bandbreite und Dauer gesendet.

Weitergehende Erlauterungen zu den einzelnen Modi und Einsatzbeispiele sind im SES-
2000 User Guide zu finden.
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5.1.3 Gain
Range | Pocess | Hier wird die Verstarkung beider Empfangskanéle eingestellt. Die
Diepth ] Thieshold | Einstellungen beeinflussen die Datenqualitat und sich nachtréaglich

General | Transmit { Gan | nicht zu &ndern!

LF 30dE  HF EdE Die notwendigen Verstarkungs-Werte hangen von Wassertiefe und
o - o - der Beschaffenheit des Seebodens ab. Bei der LF hat auch die
aktuell genutzte Frequenz und Impulslange einen Einfluss.

el Bei aktiviertem Auto Gain Control wird die Verstarkung vom
g - A System automatisch nachgefhrt.

o —L

[ LF Auto Gain Control Wird der Deep Water Amplifier aktiviert, erhéht sich die
Verstarkung um 12dB.

[ HF Auto Gain Control
[ Deep'water Amplifier

Es gibt zwei SESWIN-Tools die den Operator bei der Einstellung der richtigen Verstarkung
unterstitzen: das “Signal Monitoring Window” und das “Level Display”.

515 | M3 8IG | Map| Das Signal Monitoring Window zeigt die Einhtillende des
Empfangssignals.

Ziel der Verstarkungsseinstellung ist, den gesamten zur Verfiigung
L N stehenden Dynamikbereich zu nutzen. Die starksten Amplituden
sollten den Maximalwert nur selten tberschreiten.

Bei zu groR3er Verstarkung wird das Empfangssignal beschnitten
5i5 | M5 SIG | mep] und verzerrt. Bei zu geringer Verstarkung verschlechtert sich das
resultierende Signal-Rausch-Verhaltnis.

Das Level Display zeigt die Signalamplitude beider Kanéle als

LH--—F
HFe= B virtuelles LED-Leuchtband.
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5.1.4 Range

Depth | Thieshald | Hier wird der (Entfernungs-) Bereich der Datenerfassung festgelegt.
General | Transmit | Gain | ES werden keine Daten auerhalb des hier definierten Bereiches
[ Range | Process | gespeichert!

Start; 128m -
Start definiert den Beginn des Datenerfassungsbereiches. Die
Length:  |26m = Schrittweite betragt 1m (10m).

™ Auto Flange Start Length setzt die Ausdehnung des Datenerfassungsbereiches.
[~ use LF-Waterdepth Dieser Wert kann wahrend einer aktiven Aufzeichnung nicht
geéandert werden.

Adjust Fing Rate: 100 %

' p—

Fing Rate:  0.00 ppz

Foot Print [-3dE]: 0.0m
Foot Print [-6dE]: 0.0 m

Bei der Funktion Auto Range Start wird der Anfang des Datenerfassungsbereiches
automatisch bei sich andernder Wassertiefe nachgefuhrt. Bei schlechtem Bodensignal, z.B.
an steilen Hangen, kann es jedoch zu Fehlern und zu totalem Datenverlust kommen!

Wenn die Wassertiefe in guter Qualitat von einem Multibeam-Sonar zur Verfligung steht,
kann diese fur die ,Auto-Range* Funktion genutz werden, siehe auch Abschnitt 4.2.3 auf
Seite 31.

Die aktuelle Ping Rate wird zur Information angezeigt. Die Pulsrate wird vom System
automatisch auf den héchstmdoglichen Wert gesetzt.

Mit dem Adjust Ping Rate Schieber kann die Pulsrate manuell reduziert werden. Das kann
z.B. Multiple Echos von vorhergehenden Pings vermeiden.

Unter Foot Print ist der geschatzte Durchmesser der aktuell beschallten Bodenflache
angegeben.
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515 Process

Depth | Thieshold | Alle Einstellungen in diesem Dialog beeinflussen ausschlief3lich die
Generc-n] Trarsmit | Gain | Online-Darstellung des Echogramms. Sie haben keinen Einfluss auf

Range | Pmcess | die gespeicherten Daten.

Stacking: 2

r————— Stacking und Smoothing werden zur Reduzierung des
Rauschens im Echogramm genutzt.

Smzaie; 3 Bereich jeweils 1-16; Schrittweite 1(2).
'l_ll L T T T T Y T O O O Y I |

Soft TVEG [dB/m] 0.2 Soft TVG (time-variant gain): Die Verstarkung wachst mit
.'J R LIL zunehmender Entfernung.

P : Bereich 0-10dB/m, Schrittweite 0.1(0.5)dB/m).
[ LF Depth for TVGE
[ Mormalize Gain
[ Reduce Moise
[v Median Filker

[ SwellFilter |10 =

LF Depth for TVG: Wenn keine zuverlassige Wassertiefeninformation vom HF-Kanal vorligt,
z.B. in sehr tiefem Wasser, kann die im LF-Kanal ermittelte Wassertiefe genutzt werden.

Normalize Gain: Hier werden die durch Absorption und Diffraktion verursachten
Ausbreitungsverluste entsprechend der aktuellen Wassertiefe kompensiert.

Reduce Noise: Das Rauschen im Echogramm wird stark reduziert. Da hier auch schwache
Reflektoren entfernt werden, wird dieses Filter nicht empfohlen. Es ist besser, das Median-
Filter zu nutzen.

Median Filter: Insbesondere impulsartige Stérungen werden entfernt.

Swell Filter: Sollte nur als Notlosung verwendet werden, wenn kein Heave-Sensor
vorhanden ist.
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5.1.6  Depth

General] Transmit] 3 ain ]

Range ] Frocess

Detection Sengitivity:

LF: | 40%

HF: | 40%
Detection Offzet from Top:

0%

Bottamn Averaging:

I

[ Draw LF "WD-Line
[ Draw HF \WD-Line

Thieshold |

51.7
General] Transmit] 3 ain ]
Range ] Process
Depth |
Sub-battam
LF Miode: LOG =

LF Min Level: |4 =

LF SRange: 10 -
HF tode: Lo -

HF MinLevel |4 -
HF SRange: |40 -

Diese Einstellungen beeinflussen die Online-Bestimmung der
Wassertiefe.

Bottom Detection Sensitivity (range: 10-90%, steps: 1%) is used
to set a threshold for the water depth calculation.

Bottom Averaging (range 1-32, steps: 1) gives a value for
smoothing the water depth values.

Detection Offset from the Top presets a minimum depth for the
WD algorithm to start calculation. A triangle within the depth ruler
(right-hand of the SESWIN screen) indicates which level has been
chosen. It is the operator's responsibility to ensure that this level is
always above the true bottom line!

Draw LF WD-Line, Draw HF-WD Line: When these items are
activated, the calculated water depth is plotted in the echogram.

Threshold

Hier werden Schwellwerte fir die Echogramm-Darstellung fest-
gelegt. Die aufgezeichneteten Daten werden nicht beeinflusst.

LF / HF Mode: defines if linear or logarithmic spaced thresholds are
used to calculate the echo print. Should usually be set to logarithmic
scale (Log). Linear can be very rarely used if there is a particularly
small dynamic range or poor signal to noise ratio.

LF / HF Min Level: (range: 1-10, steps: 1) defines the threshold
minimum level, higher values can be used to remove noise from the
echo print. The optimum setting is where most of the noise is
removed, but with a small amount remaining. This will ensure that
no genuine data is removed from the screen.

LF / HF SRange: (range: 1-10, steps: 1) defines the most upper
threshold for echo print calculation, it limits the dynamic range.
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5.2 Quick Controls

= #
— W =
=l 2 =

N
=|s( )T s|v| mll= =[]

Wenn der “Quick Controls” Schalter (siehe Bild) aktiviert ist, erscheint statt des im vorherigen
Abschnitt beschriebenen Paramtermenus ein stark reduziertes Meni mit den wichtigsten
Parametern, die haufiger wahrend der Survey ge&ndert werden missen.

z/ SES for Windows
Program Options Help

=z
E

— ;
— s -
= e 4

[uick Contralz l

LF 30d8 HF EdB

o Sl
Fange Star [125m -

Area:

Prafile: 1 =

Apply Hew Profile |

/

SI5 | M5 | siG | Mar |

S151:
SI1S2:
5153
S154:
SISE:
SISE:

R ange: 125m - 150m
06052009 (111057 ExT

LF Gain / HF Gain miussen entsprechend der
Umgebungsbedingungen (z.B. Wassertiefe und
Bodeneigenschaften) angepasst werden. Die Einstellungen
beeinflussen direkt die Qualitat der aufgezeichneten Daten.

Zur optimalen Einstellung der Verstarkung sollten das “Signal
Monitoring Window” und das “Level Display” genutzt werden,
siehe auch Abschnitt 5.1.3 auf Seite 44:

515 | M3 SIG | mMaP| LF =
o H
AT [ [ [m[m]] |i
|.||:|- =

Range Start definiert den Beginn des Bereiches fur die
Datenaufzeichnung. Da die Lange des Bereiches wahrend der
Datenaufzeichnung nicht geandert werden kann, ist dieser
Parameter hier nicht aufgefiihrt. Anderungen beeinflussen dierekt
die aufgezeichneten Daten, siehe auch Abschnitt 5.1.4 auf Seite
45,

Area ist eine kurze Annotation, die fir jede Survey-Linie geéndert
werden kann. Sie ist optional auch Bestandteil des Dateinamens.
Anderungen werden erst mit dem “Apply New Profile” Schalter
wirksam.

In der Profile Box kann eine (fortlaufende) Profilnummer
vergeben werden. Anderungen werden erst mit dem “Apply New
Profile” Schalter wirksam.

Der Schalter Apply New Profile blinkt, wenn Anderungen bei
“Area” oder “Profile” vorgenommen wurden. Diese Anderungen
werden erst mit driicken des Schalters wirksam.
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6 NetView Monitoring Software

Manchmal ist es sinnvoll, die aktuellen Echogrammdaten und die SES-2000 Systempara-
meter auf weiteren Rechnern darzustellen, beispielsweise um weiteren Personen an Bord
eine Qualitatskontrolle der Datenerfassung zu erméglichen. Zu diesem Zweck kann die
SESWIN Datenerfassungssoftware die SES-Daten in das lokale Netzwerk streamen.

Als Client dient die ,SES NetView" Software, die auf im Netzwerk befindlichen Rechnern den
Datenstrom empféangt und darstellt, siehe Abbildung. Mit dieser Software kann das Sedi-
mentecholot SES-2000 nicht ferngesteuert werden. Eine Fernsteuerung tber Netzerk ist
direkt mit der SESWIN Software moglich.

2 |SES NetView

E Displayed Channel: Low Frequency
—— 5 T
) SES FileMame:
— = rofilebumber: 1 —— — — e
ignali Trigger Source: -internalfinternal-
tacking Rate: 1
ieamSteeringMode: off- e ————— e Y
off-
aff-
-off- = = = =
-off- = = === = iy = =
DeepSeaPulseMode: off-
] SES-PC Date/Time: 06.05.2009 14:42:11 —-
515 Stringl:
,,,,,,, SIS Stringz2: P B P ot B P e o S W W R P e e
S S s ] 15 String:
s r 513 String4: " = -
] SIS Strings: W
[re— SIS Stringé:
R SIS String?s e _:
——] SIS Strings: — e — — — —
T Measure Start/Length[m]: 30715 B T T e
] Depth CH1/CH2[cm]: F200/3140
—_— TransducerDepth[cm]: o
_—_—_,—, Frequency CH1/CH2[Hz]: 100007100000 ABm
THPulseLengthlps]: 100
e LFSinusPulses: 1 S e S T e S A T S O S S T e
Gain CH1JCHZ[dB]: Hi0
—_— Soundvelacity[m/sec]: 1500
M5Headingangle[1/10°]: 0
P MsRollangle[1/10°]; 0 . e e i e = e
mermr=—rs|  MSPitchangle[1/10°]: 0 -
R M3HeaveValue[cm]: 1] — = —
HeaveCompensation: -on- ~
A dm
Ship: Travel: Area:
SES Pingrake: 13.82 pps Transmitter: OM Recording: OFF Printing: OFF

Fig. 7.  SES NetView Bildschirm

Das ,SES NetView" Programm zeigt das Echogramm des SESWIN Hauptkanals (typischer-
weise die Differenzfrequenz) zusammen mit einigen Systemparametern und Statusinforma-
tionen.
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7 ISE Post-Processing-Software

ISE ist eine Post-Processing Software fur die Daten der parametrischen SES-96 / SES-2000
Sedimentecholote. Damit ist es mdglich die digital gespeicherten Daten mit verschiedenen
Algorithmen neu zu prozessieren und Sedimentschichtgrenzen sowie Objekte zu digitalisie-
ren. Die extrahierten Informationen kénnen in verschiedenen Datenformaten gespeichert
werden, Echogramme lassen sich ausdrucken oder als Grafikdatei speichern. Es ist auch
moglich, prozessierte SES-Daten zu speichern. SES-Daten kdnnen in Standardformate wie
SEG-Y, XTF und ASCII konvertiert werden, falls sie mit Software von Drittanbietern ver-
arbeitet werden sollen.

Tt [ Dbe Ralel i VA ek oy - B K|

EeaE oo
[ -] = W s Fa o0l el Bl BT Y o |
s iSOMES v, WEOMLR T GOm0 W IF L UMOETSGRR 6 IDew L8 TR IR
SLANIEE IFERANT 30 UERA JERES) dREE IETAM 7R TN
L TP T

e e
Tz O F
------ 1Y T

Sordl| Dot dmar Boo (Bl | Lines | Tomiben|

bl T =T ] L | oA

" P [RRRITETRA Noan - TR T

AN IMMID T
dr T pre T

£ ——r—rr, S
s e LR T e Bl e S Sood s TH0 R B L L L T
T 091 - 0 B |

Fig. 8: ISE Bildschirm (Echogrammbeispiel mit verschiedenen Werkzeugen und Darstellung von
Sedimentproben im Echogramm)

Der ISE-Bildschirm besteht aus folgenden Teilen:
« Hauptmend,
« Schnellstartleiste,

« Informationszeile: zeigt Informationen Uber den Trace/Sample an der aktuellen
Cursor-Position (z.B. Position, Uhrzeit, Schussnummer, Amplitude),

. Echogramm,

. Trace-Einhillende / Allgemeine Trace-Informationen (gespeicherte Daten vom
Lagesensor und Systemparameter wéahrend der Datenaufzeichnung),

. Statuszeile: zeigt Informationen Uber die getffnete SES-Datei.
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Es gibt eine Reihe von Werkzeugen mit eigenem Fenster zur

Darstellung des gesamten Echogramms in verkleinerter Form zur schnellen
Navigation (overview box),

Berechnung von Abstand, Anstieg, Richtung und Geschwindigkeit zwischen zwei
Cursor-Positionen im Echogramm (tool box),

Anzeige eines vergrolRerten Echogrammausschnitts in der Umgebung der aktuellen
Cursor-Position (zoom box),

Anzeige eines Trackplots (track box),

Erfassung von Objektpositionen und —abmessungen (target picker).

Einige dieser Hilfsmittel sind in der Abbildung auf der vorherigen Seite dargestellt.

Zur Berechnung der Echogramme stehen verschiedene Optionen der digitalen
Signalverarbeitung zur Verfigung, wie beispielsweise:

Tidenkorrektur,

Heave-Kompensation und Schwellfilter,

Anwendung von Schallgeschwindigkeitsprofilen,

Bandpassfilterung mit unterschiedlicher Bandbreite,
Rauschunterdriickung,

Entfernung von Spikes und Mehrfachechos,

Normalisierung der Amplitude,

Verschiedene Umsetzung auf Graustufen oder Farbpaletten,
Darstellung von Amplitude, Amplitudengradient, Frequenz oder Phase,

Digitalisierung von Wassertiefe, Sedimentschichtgrenzen sowie Objektpositionen und
—abmessungen,

Einblendung von Probendaten (z.B. Sediment- oder Dichtedaten),

Bearbeitung und Konvertierung von Positions- und anderen Sensordaten.

Echogramme und die extrahierten Informationen kénnen zur Dokumentation oder zur
spateren Verwendung im ISE oder in Produkten von Drittanbietern in verschiedenen
Datenformaten gespeichert werden:

Echogramm (verschiedene Grafikformate),
Positionsinformationen (ASCII),

Digitalisierte Schichtgrenzen (ASCII xyz, CODA, PIPE),
Digitalisierte Objektdaten (ASCII),

SES Daten (SES, ASCII).

Ein Export der SES-Daten in das SEG-Y oder XTF Format zur Prozessierung mit Software
von Drittanbietern ist mit einem separaten Datenkonverter mdglich, siehe nachstes Kapitel.
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8 SES-Converter: Konvertierung von SES-Daten

Mit der Software ,SES-Converter” kénnen die mit dem SES-2000 Systeme aufgezeichneten
Daten bei Bedarf in drei Zielformaten gespeichert werden: SEG-Y, XTF oder ASCII.

SES Converter 2.00 (Build: 2.0.0.0)

Input
|F:'|,DataExam|:|Ies vl o W
1

Mame Size  Profile  Ship frea Travel Remarks |
*ZDDQDSISIZI?DZ.HW 43.240kE 1

B4 20090616121702 ses 19.128 kB 1

*ZQDSZDDQISD?SDJ&W 16672k 1

2 29052009130730 565 5.978K8 1

*29052009134329.raw 56,317 kB 1

B 2005200913432 565 20,192k 1
Cukpuk Direckory Canversion
ic:'l, ! Select ] ESEG—Y Format s l Start

SEG-t || %TF | FILE Preview - 20090616121702.585

Im oberen Bereich des Programmfensters befindet sich eine Datei-Browser zur Auswahl der
zu konvertierenden SES-Datendateien. Im unteren Bereich werden die Einstellungen zur
Umwandlung vorgenommen. Hier befindet sich auch eine Echogramm-Vorschau fir die
ausgewahlte Datei.

8.1 Konvertierung zu SEG-Y

Cukput Direckory: Conversian
et [ select | |SEG-Y Format +| l Start l
SEG-Y |RTF | FILE Preview - 20090616121702.ses
Cootdinates Processing

SIS-ID %Y Position: E] |Byte Order: Big Endian - Motorola e

SI5-10 Time Skring: [Juse Pc-Time stored in SES File Low Freguency

[ Add 2-¥alue From SI5-ID: highiBisalen:y

Mavigation String Farmat in SES File Cutput Scale Factar:

|FLO.¢\T (2.0, UTM 332446067 - 6024859.443) v | |IDD Eﬂ Apply Heave Carrection

Example: X 344089463 - ¥: SO46626.36 > 344089463 - 54662636 [Ipecrease Sample Rate by Factor 2

Alle Einstellungen werden im SEG-Y Tab vorgenommen. Unter Coordinates sind die in der
SES-Datei verwendeten SIS-Felder fir die Positionsdaten und fur die Uhrzeit anzugeben.
Als Hilfestellung werden alle SIS-Felder nach Druck des Schalters [...] angezeigt, siehe
Abbildung unten.
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SIS Data Preview Steht keine nutzbare Uhrzeit in den SIS-Feldern, kann
First Fing Last Fing die PC-Uhrzeit verwendet werden, die immer in den
S154D 1 SES-Dateien gespeichert wird.
SI15D 2 Fur die Positionsdaten muss das Datenformat
SIEIDE 10170188 102256.58 vorgegeben werden. Im gezeigten Beispiel sind UTM-
=AD& Koordinaten vorhanden. Da im SEG-Y Datenformat
S 137 Posititionsdaten als Ganzzahl gespeichert werden,
2:2:5 :Z HA1BRZE 58 PNE0ZAT kann ein Skalierungsfaktor gesetzt werden.
554D & Beispielhaft werden die Koordinaten des ersten Pings
der aktuellen Datendatei mit dem Konvertierungs-
ergebnis angezeigt.

Unter Processing wird angegeben, in welchem Format die Daten in der SEG-Y-Datei zu
speichern sind und welche Kanéle (LF und/oder HF) der SES-Datei gewandelt werden
sollen. Es wird pro Kanal eine SEG-Y Datei angelegt.

Wabhlweise kdnnen die Daten unter Anwendung der in der SES-Datei gespeicherten Daten
des Lagesensors Heave-kompensiert werden. Es ist auch mdglich, die Abtastrate zu
reduzieren. Das kann bei SES-Rohdatendateien (*.raw) sinnvoll sein.

Die Konvertierung der im Browser markierten Datei(en) startet nach Druck auf den [Start]
Knopf unter Conversion. Vorher muss hier ,SEG-Y* aktiviert werden.

8.2 Konvertierung zu XTF

SEG-Y | #TF FILE Preview - 20090616121 702, 5e5

Coordinates

[¥]SIS-ID (¥ Position: s e B[]

S15-ID Time: String: 3 4| [Juse PC-Time stored in SES Fils

[[]515-I Heading Yalue: '[E‘}

Mawigation String Format: Metric Coardinates [%5] -
Scale Amplitude Level: <none: A

Hier sind nur die in der SES-Datendatei verwendeten SIS-Felder fur die Koordinaten und
Uhrzeit anzugeben. Fir die Koordinaten ist das verwendete Datenformat einzustellen.

Die Konvertierung der im Browser markierten Datei(en) startet nach Druck auf den [Start]
Knopf unter Conversion. Nattrlich muss hier auch ,XTF* aktiviert werden.

8.3 Konvertierung zu ASCII

Hierzu sind keine weiteren Einstellungen notwendig, es ist lediglich ,ASCII* unter
Conversion auszuwahlen.
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9 SES-2000 medium Datenbeispiele

Beispiele aus sehr flachem Wasser (Wassertiefe unter 20m)

-m -Im -n -2
2m
=TT - 3 3
“
]
4m -4m . 4m 4

A R i . i
L, EN ST byt TR EATE L ERGEIE E R i/ "‘\""” "
h\'ﬂ%ﬁ(. oot A Mw.u w,’ ik ey ) i M qWW-“ )"c"""‘f“w'"\“W' it h“ ‘,“.WMW . W . \ ﬁf'l
T .‘ RS AIRTY T T i H‘\ T 4] . i Y ‘
ST T TR, W‘,,w mr\'w, A T

iy e \ ”‘\ e P
B “m " ‘WM Mw ,\,Y M w\,\‘” \M i .tl/ l«M\\ \C ;

W\N WW“ iy “Uwu
T r '

‘ '55

,‘;ﬂ?i{‘ o 1~ WMH ' M@,« ORI i m ”f*.(“ ) WMU "H"'m"y”’J"""ﬂ’@,”k ‘” m *

) YL WY I H L i\un .‘\
‘ WY T iR L ARG it PO
w h‘v\lw w“ ‘MH‘P R \)‘Hu‘\ INMM,,“W uM W'\“‘g m.\"m‘”""“"%'W“w“f“‘*‘:ﬁ"f\ W \'W'l" Wl b "\ .W i A‘ﬁ‘\ \'H{l Mu“,‘ “ ‘” ':\\\\ ’W” ”‘M \"1‘ ‘}h i W“ W n“
ITRAE wW”" H“.\\l\wﬂ“m,ﬂ“lﬁ “" R \u‘ih“',"!"' Y Y ;- AW:.‘ LB H W ‘l.“‘
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W T A o ]
15m | , Wt | s

Fig.9: SES-2000 medium Echogrammbeispiel
(Wassertiefe ca. 5m; Frequenz 6kHz / 500us)

Beispiele aus Flachwassergebieten (Wassertiefe 20 — 200m)

205m

Fig. 10: SES-2000 medium Echogrammbeispiel
(Wassertiefe ca. 160-190m; Sedimenteindringung 20m; Frequenz 8kHz / 375ps)
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150m

240m

Fig.11: SES-2000 medium Echogrammbeispiel
(Wassertiefe ca. 155-205m; Sedimenteindringung 30m; Frequenz 8kHz / 375us)
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Beispiele aus mittleren Wassertiefen (mehr als 200m)

210m

255m

Fig.12: SES-2000 medium Echogrammbeispiel
Wassertiefe ca. 215-225m; Sedimenteindringung ca. 25m; Frequenz 8kHz / 375us)
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Fig. 13: SES-2000 medium Echogrammbeispiel
(Wassertiefe ca. 700-920m; Sedimenteindringung ca. 40m; Frequenz 8kHz / 750us)
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1490m

1590m

. . - 1490m
Fig. 14: SES-2000 medium Echogrammbeispiel

(Wassertiefe ca. 1500-1570m; Sedimenteindringung ca. 30m; Frequenz 8kHz / 750us)

Fig. 15: SES-2000 medium Echogrammbeispiel
(Wassertiefe ca. 1770-1790m; Sedimenteindringung ca. 30m; Frequenz 8kHz / 750us)
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10 SES-2000 medium Spezifikation

10.1

10.2

SES-2000 medium Abmessungen und Gewichte

Das parametrische Sedimentecholot SES-2000 medium besteht aus
zwei Elektronikeinheiten (Top side units) und einem Schallwandler:

Hauptgerat:
Abmessungen (LxBxH) 52cm x 40cm x 44cm
Gehause 19 Zoll/ 9 HE
Gewicht ca. 50 kg

Erweiterungseinheit:
Abmessungen (LxBxH)
Gehéuse
Gewicht

52cm x 40cm x 44cm
19 Zoll / 9 HE
ca. 55kg

Optional sind Gehé&use fir raue Umgebungsbedingungen verfligbar.
Bei Festeinbau kdnnen beide Elektronikeinheiten auch in einem 19-
Zoll-Rack installiert werden.

Schallwandler
Abmessungen (LxBxH)
Gewicht inkl. 3x30m Kabel

50cm x 45cm x 10cm
ca. 80kg

Die Kabel sind fest mit dem Schallwandler verbunden. Die Kabel-
lange betrdgt 30m. Die Strdomungsnasen sind demontierbar (z.B. fur
Festeinbau oder Installation im Moon-Pool).

SES-2000 medium Technische Daten

Parameter

Beschreibung

Schallwandler

Nichtlinearer Sender, linearer Empfanger

Abmessungen des Schallwandlers: ca. 0,50m x 0,45m x 0,10m
Abmessungen der aktiven Flache: ca. 0,45m x 0,40m
Halbwertsbreite der Schallkeule beim Senden: £1,0°

Sender

o Primarfrequenz: ca. 100kHz

« Sekundarfrequenzen: 3.5, 5, 6, 8, 10, 12, 15kHz (einstellbar)
« Sendeimpulsdauer: 66 — 800us (einstellbar)

« Art des Sendeimpulses: CW, Ricker, Chirp

« Aussendung von Mehrfrequenzsignalen méglich

« Chirp Signal moglich (LFM 4—15kHz / 1.2ms)

« Anzahl der Sendekanéle: 48

Max. elektr. Pulsleistung

ca. 50 kW

Sendepegel

ca. 246 dB/yPare 1m

Heave-Kompensation

ja, abhangig von verfligbaren Daten eines externen Heave-Sensors

Roll / Pitch Kompensation
und Strahlschwenkung

ja, aktive Kompensation beim Senden und Empfangen durch
elektronische Strahlschwenkung im Bereich von 16 Grad. Abhangig von
verflgbaren Daten eines externen Bewegungssensors.

Sendeimpuls-
Wiederholrate

bis zu 30/s; hohe Pulswiederholraten auch in tiefem Wasser durch
.Deep Sea Pulse Mode" / ,Deep Sea Burst Mode*

Wassertiefenbereich

2m — 2000m

Sedimenteindringung

bis zu 70m; abhangig von Sedimenttyp, Frequenz, Impulslange und
aktuellem Stérpegel

Schichtauflésung

bis zu 5cm; abhangig vom gewdahlten Sendeimpuls
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Parameter

Beschreibung

max. Messfehler

100kHz: 0,02m + 0,02% der Wassertiefe
10kHz: 0,04m + 0,02% der Wassertiefe
(fur Pulsdauer 0,1ms)

Trigger-Ausgang

TTL

Trigger-Eingang

TTL (max. £12V)

Analoger Ausgang

LF-Signal, £10V

Analoger Eingang

5V, 2 ... 22 kHz

Datenaufzeichnung

2 Kanale (Primarfrequenz HF und Sekundarfrequenz LF);
Digitale Aufzeichnung der Einhillenden und der vollen Wellenform im
gewahlten Entfernungsbereich fiir beide Kanale auf Festplatte.

Verstarker

0 - 90dB in 1dB Schritten. Manuell oder AGC; TVG

Digitalisierung

16 bit / 96kHz fur die volle Wellenform (Die Abtastrate fur die Einhillende
hangt vom gewahlten Entfernungsbereich ab)

Signalverarbeitung

« Bandpass-Filter mit automatischer Anpassung an den Sendeimpuls
« Rausch-Reduktion: verschiedene Filter und Stacking

« Digitale Signalverarbeitung (DSP)

» Heave Kompensation und Schwellfilter

« einstellbare TVG

« Onlineanzeige der prozessierten Echogramme

» Wiedergabe von gespeicherten Daten

Daten-Ausgange

« Online-Aufzeichnung der digitalisierten Daten (Einhullende und volle
Wellenform des gewahlten Tiefenbereichs fiir beide Empfangskanéle)
sowie aller Systemparameter, Sensordaten und Logs auf Festplatte

» Backup: USB-Festplatte, Netzwerk (LAN)

o Online-Darstellung des Echogramms (s/w oder Farbe)

o Online-Ausdruck des Echogramms auf externem Drucker méglich

« Integrierter TFT-Bildschirm, externer Monitor

» Serielle Ausgabe (RS232) von Wassertiefe und Navigationsdaten
(Format einstellbar ASCIl / NMEA)

« Netzwerk (LAN) Ausgabe der Echogramm-Daten und
Systemparameter flr zusatzliches Monitoring.

Daten-Eingange

« Navigationsdaten: seriell (RS232) oder Netzwerk
(NMEA kompatibel oder einstellbares ASCII-Format)
« Lagesensor: seriell (RS232); fir Heave, Roll, Pitch
« Konfigurierbarer Eingang (,Multi Purpose Input®): seriell (RS232)

Rechnereinheit

Integrierter moderner Hochleistungs-PC
(Betriebssystem MS WINDOWS XP professional)

Stromversorgung

e 110...230V AC +10%, 50/60Hz,

« max. Leistungsbedarf: <900W

« max. Einschaltstrom: <25A / <0.01s

« empfohlene Absicherung des Stromkreises: = 16A tréage

Einsatzumgebungs-
bedingungen

o Lagerung: -10...+60°C / <90% rel. Feuchtigkeit (nicht kondensierend)
(in den mitgeliefertenTransportboxen)
« Betrieb: 0...+35°C / <70% rel. Feuchtigkeit (nicht kondensierend)

Elektromagnetische
Vertaglichkeit (EMC)

Das SES-2000 medium Sedimentecholot erfiillt die Normen IEC 1000-4
und EN 55011.

Dokumentation

Die Technische Dokumentation und das Nutzerhandbuch werden sowohl
in gedruckter (3-fach) als auch in elektronischer Form (PDF) geliefert.

Support

Technische Unterstiitzung und Softwareupdates sind kostenfrei.
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10.3 SES-2000 medium Software

10.3.1 SESWIN Software zur Systemsteuerung und Datenerfassung

Software zur Steuerung des SES-2000 medium Sedimentecholotes wahrend des Online-
Betriebes und zur Speicherung der gewonnenen Daten. Die Software ist auf dem im SES-
2000 System integrierten Rechner installiert. Zur Fernsteuerung des Sedimentecholotes tber
Netzwerk kann die Software auf weiteren Rechnern installiert werden.

10.3.2 SES NetView Monitoring Software

Software zur Darstellung des Online-Echogramms sowie wichtiger Systemparameter und
Statusinformationen auf entfernten Rechnern im Netzwerk zur Qualitatskontrolle. Die Soft-
ware kann auf beliebig vielen Rechnern installiert und genutzt werden.

10.3.3 SES - SEG-Y Konverter

Software zum Konvertieren der mit dem parametrischen Sedimentecholot SES-2000 auf-
gezeichneten Daten in seismische Datenaustauschformate (SEG-Y, XTF, ASCII). Die Soft-
ware kann auf beliebig vielen Rechnern installiert und genutzt werden.

10.3.4 ISE Post-Processing Software (optional)

Software zum Post-Processing von SES-Daten. Die Software kann auf beliebig vielen
Rechnern installiert werden, der Parallelbetrieb ist entsprechend der Lizenzanzahl méglich.

Datenverarbeitung und Merkmalsextraktion:

« Tidekorrektur,

« Heave-Kompensation und Schwellfilter,

« Anwendung von Schallgeschwindigkeitsprofilen,

« Rauschunterdriickung (verscheidene Filter und Stapelungs-Algorithmen),

« Entfernung von Spikes und Mehrfachechos,

« Amplituden-Normalisierung,

« Umsetzung in Graustufen- oder Farb-Echogramme,

« Darstellung von Amplitude, Amplitudengradient, Momentanfrequenz oder Phase des
Empfangssignals,

« Digitalisierung von Sedimentschichtgrenzen und Objekten,

« Einblendung von Probendaten (z.B. Sedimentkerne, Dichteprofile) in das Echogramm.

Datenexport:

« Echogramm (verschiedene Grafikformate),

« Positionsdaten (ASCII),

« Digitalisierte Sedimentschichtgrenzen (ASCII xyz, CODA, PIPE),
« Digitalisierte Objektpositionen (ASCII),

« SES-Daten (ASCII, SES prozessiert).

Innomar Technologie GmbH




62 Bedienungsanleitung SES-2000 medium

Notizen
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